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oIrox

Zautomatyzowane spawanie i
ciecie z systemem

QIROX obejmuje wszystkie rozwigzania przeznaczone

do zautomatyzowanego spawania i ciecia. Dzieki
konstrukcji modutowej system QIROX umozliwia
skalowalne rozwigzania, ktdre sg idealnie dostosowane
do wymagan produkcyjnych. System QIROX obejmuje
technologie robotéw, pozycjonery, zabezpieczenia
techniczne, oprogramowanie, system czujnikdéw oraz
ztacze do technologii procesu. Uzupetnia go bogata

paleta akcesoriéw i dopasowane ustugi.

CLGGS ...



Robot QIROX OoIrox

Swiatowa klasa

Robot stanowi centralny element pakietu najrozniejszych proceséw spawalniczych i B Elastycznos$é: Modutowa konstrukcja do indywidualnie
rozwigzan QIROX. Korzysci zapewnia w Srodowisk produkcyjnych. W zaleznosci od dopasowanych systemdw, optymalnie dostosowana do
szczegblnosci konstrukcja modutowa oraz cata wymagan mozliwy jest wybor pomiedzy robotem indywidualnych wymagan produkcyjnych
mechanika. Wszystkie komponenty robota z klasycznym przegubem lub przegubem watu B Jako$é: Doktadnoéé powtarzania, wysoka dyspozycyjnoéé i diugie
idealnie do siebie pasuja, od stopy robota po drazonego. Robot jest uzupetniany o szereg okresy miedzy czynnoéciami konserwacyjnymi

rzegub. Zastosowanie réznych podzespotéw réznych pozycjonerdw. Poszerzajg one jego . L, L L L.
P g ) . W P yeh pozyel . . ) 12 ,J & . B Serwis: Gesta sie¢ serwisdw na catym Swiecie i wysoka dostepnos¢
umozliwia otrzymanie robota dostosowanego obszar roboczy i pozwalajg umieszcza¢ obrabiane L. . . .

. i . . . . L czesci zuzywajacych sie i zamiennych

do wszystkich wymagan produkcyjnych. przedmioty w optymalnej pozycji obrébki.

Dzieki naszym czterem seriom robotéw do
réznych zastosowan mozliwa jest realizacja
optymalnych rozwigzan przeznaczonych do

Seria

PL
Rdéznorodnos¢ zastosowania: Mocny zestaw:
Elastyczne mozliwosci zastosowania dla indy- Precyzja i moc do wysokich obcigzen i
Model podstawowy' Kompaktowe rozwiazanie- widualnych wymagan wszechstronnych mozliwosci zastosowania
tatwe wejscie w Swiat spawania Sprawnosc i wysoka dynamika zapewnia-
zrobotyzowanego jace krétkie czasy cykli

CLGGS ...



oIrox

Model podstawowy: Montaz

tatwe wejscie w Swiat spawania zrobotyzowanego

Modele robotdéw serii WS zapewniajg tatwe wejscie w Swiat
spawania zrobotyzowanego. Dostarczaja wszystkiego, czego
wymaga robot spawalniczy, aby radzi¢ sobie z prostymi zada-
niami spawalniczymi. Zapewniajg optymalny stosunek jakosci
do ceny.

B Optymalny stosunek jakosci do ceny

B tatwe wejscie w Swiat techniki spawania
zrobotyzowanego

Procesy spawal-

<

MIG / MAG

CLGGS ...



Zakres zastosowan

B MSG B Czujniki

A/

CLGGS ...



oIrox

Urzadzenie spawalnicze

Palnik spawalniczy do robota
Kotnierz mocujacy ze zintegrowanym
modutem wylaczenia kolizyjnego

Zestaw wezy palnika

Elastyczne prowadzenie weza

Podajnik drutu QN-WD-AR

CLGGS ...
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Model podstawowy

tatwe wejscie w Swiat spawania zrobotyzowanego

zamontowany na przegubie robota
* Podajnik drutu, zamontowany na

* Dodatkowy podajnik drutu,
przegubie robota
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Kompaktowe rozwigzanie:

Sprawnos¢ i wysoka dynamika zapewniajace krotkie czasy

cykli

Modele serii WM zostaty zaprojektowane do standardowych
proceséw spawalniczych. Charakteryzujg sie one kompaktowa
konstrukcjg i wysoka dynamika dziatania. W zwigzku z tym optymalnie
nadaja sie do zastosowania w naszych kompaktowych komarkach i
stanowiskach.

B  Wysoka dynamika, sprawnos¢ i efektywnosé

B Niewielka powierzchnia ustawienia dzieki kompaktowej konstrukcji

CLGGS ...
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Montaz

—{

M

Procesy spawal-

A\ £

B rree—— D r——
MIG / MAG MIG / MAG CDD

FF

——
Tandem CDD Tandem

A

. ‘6;
.

B ————

MoTion Weld

f

——
TIG AC/DC TIG Weld



oIrox

Zakres zastosowan klasycznego przegubu

B MSG DuoDrive Standard M Czujniki

A

.
MIG / MAG CDD

~

MIG / MAG

.
s

Taktil Sensor

Tandem .
Q - .

........ :

.

.

t
— e
TIG Weld

— s
TIG AC/DC
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oIrox

Zakres zastosowan przegubu watu drgzonego

B MSG DuoDrive Standard | CZaniki

MIG / MAG CDD

~

MIG / MAG

CLGGS ...



oIrox

Urzadzenie spawalnicze z klasycznym przegubem .E -

Palnik spawalniczy do robota
Kotnierz mocujacy ze zintegrowanym
modutem wytaczenia kolizyjnego

Zestaw wezy palnika

Elastyczne prowadzenie weza

Podajnik drutu QN-WD-AR

CLGGS ...



oIrox

Slanted

Urzadzenie spawalnicze z przegubem watu dragzonego

Palnik spawalniczy do robota
Kotnierz mocujacy ze zintegrowanym
modutem wylaczenia kolizyjnego

Zestaw wezy palnika

Podajnik drutu QN-WD-AR

Zapas drutu

CLGGS ...
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Kompaktowe rozw

zamontowany na przegubie robota
* Podajnik drutu, zamontowany na

* Dodatkowy podajnik drutu,
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oIrox

Wyposazenie dodatkowe

Linia transportu drutu
Bezpieczne podawanie drutu pozwala uzyskac
optymalne rezultaty spawania

B Wydajny naped 4-rolkowy

M Podawanie drutu o matym poslizgu i
niewielkim $cieraniu

M tatwosc¢ konserwacji

Palnik spawalniczy
z modutem wytaczenia kolizyjnego

M Wydajny palnik spawalniczy do stosowania na robotach

M Chtodzenie cieczg

M Ekstremalnie wysoka klasa wydajnosci 550 A przy 100%
ED

M Solidna i zwarta konstrukcja

System czujnikow
Zapewnienie jakosci dzieki precyzyjnie przebie-
gajacym procesom spawania

M Wyraznie lepsza jakos¢ spawania
M Ograniczenie manualnego naktadu pracy
M Minimalny zakres prac dodatkowych

CLGGS ...



Seria WL OoIrox

Roznorodnos¢ zastosowania:

Elastyczne mozliwosci zastosowania dla indywidualnych
wymagan

Wszedzie tam, gdzie wymagane s3 elastyczne zastosowania
i duzy obszar roboczy ze Srednim obcigzeniem, optymalne
zastosowanie znajduja wszechstronne talenty serii WL. Do
wszechstronnego zakresu zastosowan robotéw z serii WL nalezg
spawanie, ciecie, obstuga i prowadzenie czujnikéw. Wyposazony
w system wymiany narzedzi robot przejmuje rézne zadania,
zwiekszajac dzieki temu dostepnosé urzadzenia.

Procesy spawal-

D e—
MIG / MAG MIG / MAG CDD

Do wszystkich proceséw
B Wszechstronne zadania i procesy z pomoca robota dzieki
systemowi wymiany narzedzi

—— ——
Tandem CDD Tandem

Vi

e
MoTion Weld

,
—
TIG AC/DC TIG Weld
\l
L —
Cut

B Rozszerzenie zasiegu zapewnia siddme ramie robota
(opcja)

T
———
Laser Cut Laser Weld
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Seria WL OoIrox

Wiele wariantow z jednego systemu modutowego

Genialna w robotach QIROX jest ich modutowa konstrukcja catej mechaniki.
Wszystkie komponenty robota spawajgcego idealnie do siebie pasujg, od stopy
robota po rure osi. Dzieki zastosowaniu réznych czesci mozliwe jest wygenerowanie
robota dopasowanego do wszystkich wymagan produkcyjnych.

Rury ramienia

B Wykonanie w zaleznosci
od obszaru roboczego

B Przegub

M klasyczny
M wat drazony

B Przegub roztaczny

n Ramie obrotowe

H Stopa katowa

n 7.08

M Rozszerzony obszar roboczy

Stopa robota

M Standard do montazu w pozycji stojacej
i wiszacej
B Wysoki do montazu w pozycji stojacej

CLGGS ...




Seria WL OoIrox

Zakres zastosowan klasycznego przegubu B Poszerzenie mivesu sstosowsn dick

~systemowi wymiany narzedzi

. MSG DuoDrive Standard

Jeden drut

.
MIG / MAG CDD

~

MIG / MAG

.
.
.
.
.
.
.
.
Tandem e ... ............
.
.
.
.
.
.
Tandem CDD ©
.
.
.
.
.
........
.
.
.
.
Tandem ©
.
.

B WIG
E
] y ‘._;

TIG AC/DC
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Seria WL OoIrox

Zakres zastosowan przegubu watu drgzonego

B MSG DuoDrive Standard H CZaniki

.
.
.
.
.
MIG / MAG CDD .
.
.
.
.

~

MIG / MAG
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Seria WL OoIrox

Urzadzenie spawalnicze z klasycznym przegubem

Palnik spawalniczy do robota
Kotnierz mocujacy ze zintegrowanym
modutem wytgczenia kolizyjnego

Zestaw wezy palnika

Elastyczne prowadzenie weza

Podajnik drutu QN-WD-AR

CLGGS ...



Seria WL OoIrox

Urzadzenie spawalnicze z przegubem watu dragzonego

Palnik spawalniczy do robota

Kotnierz mocujacy ze zintegrowa-
nym modutem wytaczenia kolizyj-

nego
Zestaw wezy palnika

Elastyczne prowadzenie weza

Podajnik drutu QN-WD-AR

CLGGS ...



Seria WL OoIrox

Przyktady zastosowania

2x QRC-360

Linde MH

QRC-410

Biber Industrie SAS

b

QRC-320

Atmos

QRH-390

Caldera HEATING GROUP

9999
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Seria WL

Roznorodnos¢é
zastosowania:

Elastyczne mozliwosci zastosowania dla indywidualnych wymagan

Montaz

P
W O c i &
2\%\(0\3\
T . IR
S 1

' '

'

oIrox

Procedura

X WS
! O Opcja
* Dodatkowy podajnik drutu,
P zamontowany na przegubie robota
; * Podajnik drutu, zamontowany na
! ! przegubie robota

WIG

Obstuga

Ciecie laserowe

Spawanie laserowe

MIG/MAG QN-RF-Duo*
MIG/MAG-Tandem
Szlifowanie i polerowanie

WIG QN-WD-RF-Mono*

Ciecie plazmowe i autogenem
Spawanie laserowo-hybrydowe

QIROX QRC-320

R

6-osiowy uktad mechaniczny robota z klasycznym oo T T T
przegubem i przestrzenia roboczg 3200 mm
QIROX QRC-320-H XX XOXOXIX XXX XX
6-osiowy uktad mechaniczny robota z przegubem A b T
watu drgzonego, przestrzenia roboczg 3500 mm i
wysokg stopg do montazu podtogowego i |
QIROX QRC-350 XX OXXIXOXIX XXX XD L
6-osiowy uktad mechaniczny robota z klasycznym ‘ ‘
przegubem i przestrzenig roboczg 3500 mm
N N KX X Xk
QIROX QRC-350-H S R R R R R R T
6-osiowy uktad mechaniczny robota z klasycznym A A
przegubem, przestrzenig roboczg 3500 mm i 1 1 1 1 1 Coa 1 1 1 1 1 1 1 1 1

wysoka stopg do montazu podtogowego

CLGGS ...
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Seria WL

Roznorodnos¢é

Montaz

oIrox

Procedura

zastosowania: R 23541 2% 5 58 8E 8 Xows
. 5 v g A 'S 3 28 83 5 g 8.8 8 5 35 ,
I gied B33 E 8 0 Opefa
Elastyczne mozliwosci zastosowania dla indywidualnych wymagan L ; = cZI:r § g g ‘g % g _E ?‘,; ! * Dodatkowy podajnik drutu,
| | | | | | | | | YL © o= '
‘ ‘ 2 T 2y 2 3 2 zamontowany na przegubie robota
‘ ‘ . sSi's's. 38 8 55 . o
1 ! S-S - R Podajnik drutu, zamontowany na
= 1 (I =1 © 1 [ | o« 1 .
: : o F g 33 g R praegubie robota
| | | | | gl | Lo L2
‘ ‘ ‘ o ‘ ol C &
| | | 2 | o
QIROX QRC-350-E XX XXX XX XX XX
6-osiowy uktad mechaniczny robota z klasycznym oo A
przegubem, przestrzenig roboczg 3500 mm i
zasiegiem zwiekszonym dzieki siodmej osi robota i 1
QIROX QRH-360 X X! XX
6-osiowy uktad mechaniczny robota z przegubem oo A
watu drgzonego i przestrzenig roboczg 3600 mm
QIROX QRH-360-H X i b
6-osiowy uktad mechaniczny robota z przegubem P A A
watu drgzonego, przestrzenig roboczg 3600 mm i
wysoka stopg do montazu podtogowego oo A

QIROX QRH-360-E

6-osiowy uktad mechaniczny robota z przegubem
watu drazonego, przestrzenia robocza 3600 mm i
zasiegiem zwiekszonym dzieki siodmej osi robota

CLGGS ...
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Seria WL

Roznorodnosc Montaz

oIrox

Procedura

. I T o x e x o s el ol o o o @ X WS
zastosowania: $eEL g EYrIE s
- 2 55 5 & g g8 2 3§ & O Opcja
T = - A < I . R N R
Elastyczne mozliwosci zastosowania dla indywidualnych wymagan ‘ = cZI:r gz £ 3 g e B é ‘ * Dodatkowy podajnik drutu
- o c & ’
C g %; %; ; i - g; % % e zamontowany na przegubie robota
| = | | 9 | R = |
! %; =N T g L E &8 g * Podajnik drutu, zamontowany na
= 1 1 =m0 1 = O
22z 8 CRE-3 przegubie robota
| | -3 | L - AR V2 I
| | S | Lo L2 |
‘ ‘ o C Y C &
2 o o
QIROX QRH-390 = XX D G N A A
6-osiowy uktad mechaniczny robota z przegubem e
watu drazonego i przestrzenig roboczg 3900 mm
QIROX QRH-390-H X XX
6-osiowy uktad mechaniczny robota z przegubem e
watu drazonego, przestrzenig roboczg 3900 mm i
wysoka stopg do montazu podtogowego 1 i
QIROX QRH-390-E . XX B'35 S UN T T T T
6-osiowy uktad mechaniczny robota z przegubem
watu drgzonego, przestrzenig roboczg 3900 mm i
zasiegiem zwiekszonym dzieki si6dmej osi robota
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Procedura

Montaz

Roznorodnos¢é

zamontowany na przegubie robota
* Podajnik drutu, zamontowany na

* Dodatkowy podajnik drutu,
przegubie robota

X WS
O Opcja

zastosowania

Elastyczne mozliwosci zastosowania dla indywidualnych wymagan

x

x

x

x

x

x

x

x

x

X
€
>
c
N
S E
3 €
X O
N O
ol
o
88
= 3
g£e

o 2w

- 55

L S S

1 +—

Q €3

& 38

X 35

O =38

£ S8

-~ O N

O &=

x
x
x
x
x
x
x
x
x
€
>
c
N .—
=
(%)
o E o
kog
N O 9
©c < 3
§Y 8
o T 5
e 9
T z4§3
nop
-aru
© ¢ oW
-l © ¢ =
g S 8o
1 9 B E
O €9 5
g £g°g
> E 9
XV.MS
QO zs¢g
R.gm.ubo
- o N £
g &=
© S 2

6-osiowy uktad mechaniczny robota z klasycznym

przegubem, przestrzenig roboczg 4100 mm i
zasiegiem zwiekszonym dzieki si6dmej osi robota

QIROX QRC-410-E

-26 -

CLGGS ...



Seria WL

Wyposazenie dodatkowe

M Linia transportu drutu
M Bezpieczne podawanie drutu pozwala uzyskac
e optymalne rezultaty spawania
B Wydajny naped 4-rolkowy
M Podawanie drutu o matym poslizgu i
niewielkim $cieraniu
M tatwos¢ konserwacji

M Palnik spawalniczy

M z modutem wytaczenia kolizyjnego

M Wydajny palnik spawalniczy do stosowania na
robotach

M Chtodzenie cieczg

M Ekstremalnie wysoka klasa wydajnosci 550 A
przy 100% ED

M Solidna i zwarta konstrukcja

M System czujnikow

M Zapewnienie jakosci dzieki precyzyjnie przebie-
gajacym procesom spawania

M Wyraznie lepsza jakos¢ spawania

M Ograniczenie manualnego naktadu pracy

M Minimalny zakres prac dodatkowych

CLGGS ...

oIrox

B System wymiany narzedzi

M Potaczenie réznych proceséw
B MIG/MAG

B WIG

B Tandem Weld

M Obstuga

M Ciecie

M Zadania obstugi
M Zatadunek i roztadunek narzedzi
M Dostarczanie elementéw zszywajgcych



Seria PL

Mocny zestaw:

Precyzja i moc do wysokich obcigzen i wszechstronnych mozli-
wosci zastosowania

Mocne zestawy serii PL to prawdziwe wszechstronne talenty.
Laser precyzyjnie prowadzi gtowice laserowg lub hybrydowa
gtowice laserowa. Ponadto przejmuje zadania z zakresu obstugi,
jak np. wsad instalacji robota spawajgcego. Do réznorodnego
obszaru zastosowan robotéw z serii PL nalezy rowniez szlifo-
wanie i polerowanie przedmiotéw obrabianych.

B Moci precyzja
B Wszechstronne mozliwosci zastosowania

B Spawanie laserowe, obstuga, szlifowanie i
wiele wiecej

CLGGS ...

oIrox

Montaz

L — ] >

Procesy spawal-

D
Laser Weld Laser Hybrid Weld




Seria PL OoIrox

Zalety:

Robot QIROX QRC-30/45/60-PL

Zestawienie wszystkich zalet

B Mechaniczne ztacze na korpusie osi 3:

mocowanie narzedzi, skrzynek na media, podajnikéw drutu do 40 kg

B Konstrukcja modutowa:

przebudowa mozliwa w kazdej chwili

B Zastosowanie komponentéw weglowych:
maksymalna dynamika przy niskiej wadze i duzej sztywnosci

B Osie reczne bez luzu:

bardzo wysoka doktadnos¢ powtarzania niezaleznie od obcigzenia

B Standardowy kotnierz na przegubie robota:

uzywanie ze wszystkimi powszechnie stosowanymi narzedziami

B  Zewnetrznie poprowadzona wigzka kablowa:

szybka naprawa w przypadku serwisowania dzieki plug & play

M Zintegrowane prowadzenie mediow:

sprezone powietrze, przewody sygnatowe i danych

CLGGS ...



Seria PL

Poszerzenie zakresu zastosowan i ssemo

wi wymiany narzedzi

Tandem Weld z DuoDrive, Laser Hybrid Weld
systemem czujnikow
i systemem wymiany
narzedzi

CLGGS ...

Ciecie laserowe

oIrox

-30-

Automatyczne szlifowanie i polerowanie

Wszechstronne zadania zwigzane z obstuga




Seria PL OoIrox

Przyktady zastosowania

QRC-PL-60 QRC-PL-30

Szlifowanie kabin do maszyn
budowlanych

Szlifowanie i polerowanie
pokryw akumulatoréw w
Kohl & Sohn

b

QRC-PL-30

Laser Hybrid Weld
Skrzynka akumulatoréw

Weld your way. -31-
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Procedura

Montaz

Mocny zestaw

zamontowany na przegubie robota
* Podajnik drutu, zamontowany na

* Dodatkowy podajnik drutu,
przegubie robota

X WS
O Opcja

Precyzja i moc do wysokich obcigzen i wszechstronnych mozli-

wosci zastosowania

x
x
x
x
x
x
x
P
€
W €
c o
i &
o <
s m
kec
N = O
c 2 2
2 2 0
© @ =
S8 @
—
rpnnu
~ Z o3
D.-.mm%
c N
O & ¢ ¢
m 552
[ T
O g ©x
Q
Rdbw
g £°
T ~ E
x 3§52
o
O 3s5¢
o & 4
m 2§ 2
o &ss
© S 2

€
S
o
=]
3
on
@’
N
Q
o
o
<)
—_
oo
c
()
N
—
B
(%]
O
N
—
a
o0
>
wn
<
€
>
[}
@’
N
w
o
c
>
H

6-osiowy uktad mechaniczny robota z klasycznym
przegubem, obcigzeniem na przegubie

QIROX QRC-45-PL
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Seria PL OoIrox

Wyposazenie standardowe / Opcje

QRC-30/45/60-PL Wyposazenie standardowe QRC-30/45/60-PL Opcje

Narzedzie wymienne
Potaczenie réznych proceséw i procedur na
jednym robocie!

Kieszenie na woézek widtowy
z zaczepami do dzwigu

Bezpieczny i fatwy transport uktadu mechanicz-
nego robota!

Chwytak standardowy
Wyposazenie robota w standardowy chwytak do
réznych zakreséw zastosowan!

Zintegrowane prowadzenie mediow
Uzyskanie maksymalnego okresu eksploatacji
dzieki prowadzeniu medidw bez zuzycia przez
korpus robota!

Ptaszcz ochronny

Zabezpieczenie uktadu mechanicznego robota
przed pytami i agresywnymi wptywami w $rodo-
wisku operacyjnym!

Skrzynka z mediami

Skorzystaj ze zorientowanego na narzedzia inter-
fejsu wewnetrznego do prowadzenia mediéw w
trzecim korpusie osi!

CLGGS ...



Doradztwo \ o Planowanie

Dzieki naszemu kompleksowemu ,,Serwisowi 1 i | 4 . Wspdlnie opracowujemy propozycje rozwigzan,
wstepnemu” pomagamy klientowi w projekcie o V1 ktére sg optymalnie dostosowane do

juz od samego poczatku i wykorzystujemy g . 1 -~ indywidualnych wymagar.

catg naszg wiedze i posiadane kompetencje '

technologiczne do utatwienia mu pracy.

VA [N 0 \

Projekt S K Produkcja

Modutowa budowa naszych urzadzen pozwala § Technologia urzadzeri spawalniczych i robotow
na opracowanie rozwigzania dla kazdych o ®  to nasza mocna strona — przy czym technologia
wymagan produkcyjnych. : - spawania fukiem jest kluczowym elementem.

Uruchomienie rre Szkolenie

Nasi specjalisci instalujg urzadzenia u klienta T W naszym nowoczesnym centrum
krok po kroku i sprawdzajg, czy dziatajg one = i szkoleniowym oferujemy operatorom i
wiasciwie. \ : | technikom utrzymania ruchu praktyczne
: szkolenie w zakresie programowania, obstugi i
konserwacji naszych urzadzen.

Serwis

Nasz kompetentny zespdt inzynierdw doradza
w sprawie rozbudowy, przebudowy oraz

remontdéw posiadanych systeméw robotow i . do TWOjegO su kcesu .

urzadzen spawalniczych.




Urzadzenia CLOOS do
spawania i ciecia...

...korzystajac z wielu '

...wszystkich materiatow z HOEE]

dodatkowych ustug " -

metalu! . :
serwisowych! :
L]
L3
...wszystkich materiatéw o 4 S .
¥ ...we wszystkich branzach! i iy -

grubosci od 0,5 do 300 mm!

...W innowacyjnych

...na catym swiecie!
procesach!

...tak, jak tego potrzebujesz: b 4l ...przy zapewnieniu petnej
recznie lub automatycznie! L satysfakcji!

...wydajnie i indywidualnie! . < ~ | ..od ponad 100 lat!

... wszystko od jednego
dostawcy!

CLGGS ...




Na catym swiecie

Carl Cloos Schweisstechnik GmbH

Siedziba gtéwna: Carl-Cloos-Strasse 1
Magazyn centralny: Carl-Cloos-Strasse 6
35708 Haiger

NIEMCY

Telefon +49 (0)2773 85-0
Faks +49 (0)2773 85-275
E-mail info@cloos.de
www.cloos.de

Cloos Polska Sp. z 0.0.
ul. Stawki 5

58-100 Swidnica
www.cloos.pl

tel. +48 74 851 86

QR4024-QIROX_Roboterkatalog-PL
Zastrzegamy sobie prawo do zmian technicznych.

Weld your way.




