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Rodzina
Robotéw Dynamic

Rozwigzania dla wszystkich aplikadji




Przeglad

Modutowy system do optymalnego zatadunku maszyn.

01 | Jednostka transferowa
ERD 250 oraz ERD 500 na torach lub jako samodzielna
jednostka stacjonarna. Mozliwe obciazenie do 500 kg.

02 | Magazyn obrotowy
Magazyn dla wielu matych detali i elektrod.

03 | Magazyn potkowy 1475
Magazyn na detale sredniej wielkosci do 250 kg.

04 | Magazyn potkowy 1000
Magazyn na duze detale do 500 kg.

05 | Magazyn potkowy 530 (dok chwytakéw)
Waska przestrzen, oszczedza cenne
miejsce paletowe w magazynach.

06 | Oszczedzajaca miejsce o$ teleskopowa
Duzy zasieg w obszarze obrobki maszyny.
Podnoszenie do 2 m.

07 | Ztacze chwytaka
Do automatycznej zmiany réznych rodzajow chwytakéw.

08 | Pojedynczy regat ze zintegrowang stacja
zatadowcza

Obrotowo-wysuwana stacja zatadowcza z blokada.
Do matych i srednich detali.

09 | Stacja przygotowawczo-zatadowcza
Do $rednich i duzych detali.
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10 | Panel dotykowy
Do sterowania catym systemem.

11 | Skrzynka interfejsu maszyny

Komponenty precyzyjnie dopasowane do systemu.
Tylko to, co jest wymagane dla maszyny.
Mozliwos¢ elastycznej rozbudowy do 12

“Plug and Play”.
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Do 30m dtugosci. Solidne i wytrzymate; Segmenty 1 m,
2 m lub 3 m ze stata mozliwoscia rozbudowy nawet po
pierwszej instalacji.

13 | Manipulator EROWA Lift
Do ergonomicznego zatadunku stacji zatadowczej.
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Bezposrednie porownanie

W klasie wagowej od 150 do 500 kg udzwigu rodzina Robotow
Dynamic imponuje kompaktowa konstrukcja i wieloma opcjami
konfiguracji. To zmienia maszyne CNC w zautomatyzowana
komorke produkcyjng za rozsadng cene.
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Specyfikacja techniczna

Specyfikacja techniczna

EROWA Robot Dynamic 150 na torach EROWA Robot Dyrlﬂrimic 250 Stasjf:
udiwig 150kg Udzwig
Max. rozmiar detalu | xwxh 400 x 400 x 400 mm .l.\“/‘l.?(“.mrozmiar detalﬂﬂ'f wxh
Dlugos¢ szyn maks. om0 Dlugos¢ szyn maks.
Ws;éékoéé celiztorami . 2640 mm Wysokosc celi z toram| """
.l'\‘)l'i“r‘wu.ﬂwysokoéc'méomieszczé‘ﬁﬂi"a 2800 l.\“/‘l.i”rjﬂ.m\‘/vysokoéc’ pomigszczenia """
.l.\jé’;‘:;i'écie elektf&ézne (V+PE) 00 N?P@Cie elektryczr’j?"(’wa) """
'Iaé‘rﬁyfikacja o'B'r‘abianegoH('J‘Ié‘talu EWIS™ RFID Identyfikacja obrabianego detalu




acjonarny lub na torach

250 kg

30m

3020 mm

3200 mm

3x400

JMS 4.0

EROWA RODZINA ROBOTOW DYNAMIC

Specyfikacja techniczna

EROWA Robot Dynamic 500 Stacjonarny lub na torach

500 kg

Wysokos¢ celi z torami 2960 mm

'f\‘}l.iﬂhﬂ.m\‘/vysokos'c' pofﬁiéézczenia """" 3200mm
Napiecie elektryczne (V+PE) 3x400
'Iuc.i‘é‘r{fg/fikacja obrak;iéﬁégo detalu EWIS™ RFIB """
System kontroli prc;é'é;u """" IMS40
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System modutowy

1 Jednostki transferu

EROWA ¥
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EROWA Robot Dynamic 150 EROWA Robot Dynamic 250 EROWA Robot Dynamic 250
na torach stacjonarny na torach

2 Elementy systemu

L A }- -
Pojedynczy magazyn Pojedynczy Podwojny Magazyn Magazyn pétkowy 530

ze zintegrowana magazyn potkowy magazyn potkowy poétkowy 1475 (dok chwytakow)
stacjg zatadowcza

3 Akcesoria

System kontroli Mozliwos¢ integracji komorki Skaner powierzchni w celu
procesu JMS 4.0 AGV w celu dostarczania narzedzi zapewnienia bezpieczesctwa
i przedmiotéw obrabianych na wspolnych obszarach
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EROWA Robot Dynamic 500 EROWA Robot Dynamic 500 EROWA CC70 Mx
Stacjonarny na torach Interfejs maszyny

Magazyn Magazyn Stacja A Chwytak
pé6tkowy 1000 obrotowy zatadowczo-

kontrolna

-
EROWA LIFt

Jednostka odczytu RFID (EWIS) Ociekacz manipulator EROWA Lift




Rozwigzania z EROWA
Robot Dynamic

EROWA Robot Dynamic 150 na torach
ITS 148 i system UPC, srednie detale do 150 kg.

EROWA Robot Dynamic 250 Stacjonarny
System MTS, duze detale do 250 kg.
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EROWA Robot Dynamic 500 na torach

ITS 148 / UPC oraz system MTS, duze detale do 500 kg.

Palety adaptacyjne
Do automatycznych zmian pomiedzy
paletami réznego typu i réznych rozmiarow.
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R6znorodna ergonomia

01 | Pojedynczy magazyn ze zintegrowana
stacjg zatadowcza
Obrotowo-wysuwana stacja zatadowcza
z blokada, utatwiajaca operatorowi
zatadunek i roztadunek.

02 | Stacja przygotowawczo-zatadowcza
Drzwi D900
Z matymi drzwiami operatora D900 mm.
Projekt standardowy.

03 Stacja przygotowawczo-zatadowcza
Drzwi D1150
Z duzymi drzwiami operatora D1150 mm.
Wersja opcjonalna:
schowek na narzedzia, pistolet
do przedmuchiwania i panel dotykowy.

04 | Urzadzenie obrotowe 250 kg
90° indeksowanie dla idealnego dostepu.

05 | Urzadzenie obrotowe 500 kg
90° indeksowanie dla idealnego dostepu.

06 | Oswietlenie
Oswietlenie LED sprawia, ze status
stanowiska zatadunkowego
oraz przedmiotu obrabianego widoczny
jest z duzej odlegtosci.
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Manipulator EROWA Lift

Przyjazne dla plecéw podnoszenie palety.
Bezposrednio z wézka warsztatowego do
magazynu.

L - , EROWA Podnosnik LiftGear
Dostepny réwniez dla najwyzszych potek.

Ciezkie palety musza by¢ doktadnie

@ pozycjonowane w uchwytach

%é na stanowiskach ustawczych lub

Ei% w magazynach. LiftGear MTS 400
i suwnica sprawiaja, ze proces ten
jest tatwy i bezpieczny.

i .'
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Otworz sie na przysztosc

Jeden z najwazniejszych standardow
komunikacji dla Przemystu 4.0
OPC-Unified Architecture
standaryzuje dostep do maszyn,
urzadzen i innych systemow

w Srodowiskach przemystowych

oraz umozliwia jednorodna

i niezalezng od producenta wymiane
danych.
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ldealne dopasowanie do
Smart Factory

Ponad 50 lat temu zidentyfikowaliémy ogromny potencjat
rozwigzan dla automatyzacji. Od tego czasu nieustannie
poszukujemy lepszych rozwigzan dla specyficznych
wymagan w produkcji matych serii i pojedynczych czesci.

Jako niezalezny partner utrzymujemy najlepsze kontakty ze
wszystkimi producentami maszyn. Wspotpraca ta owocuje
bezposrednimi korzysciami dla naszych klientéw w postaci
kompletnych pakietow automatyzacji.
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System kontroli procesu

Roboty EROWA odblokowujg wczesniej niewykorzystywane godziny
produkcyjne. Na trzeciej zmianie oraz w weekendy produkcja
przebiega autonomicznie. Wymaga to doktadnego, ale wcigz
elastycznego planowania. JMS® 4.0 oferuje przejrzysty przeglad.
Lista zadan, priorytety, programy CNC, zarzadzanie narzedziami

i komunikaty o aktualnym statusie pokazujg biezacy stan procesu.

Mobilnos¢ to podstawal

Dzieki aplikacji mobilnej firmy EROWA,
Ty i Twoi pracownicy mozecie mie¢ oko
na produkcje przez caty czas.

Kolejne zadanie w systemie jest juz
zaplanowane!

Wiele diagraméw jest uzywanych juz w fazie planowania,

poniewaz obraz jest wart tysiaca stow.

Nieprzewidziane jest wrogiem automatyzacji.

Jesli zadanie zostanie przerwane z jakiegokolwiek powodu,
JMS® 4.0 ProductionLine uruchamia komaérke z zadaniem, ktére
ma nastepny nizszy priorytet. Zapewnia to utrzymanie wysokiej
produktywnosci.



‘doswiadczenia

R

~ Wieloletnie doswiadczenie — sprawna, szybka realizacja.
- Roboty EROWA sktadaja sie z zaawansowanych,
. znormalizowanych komponentéw.

. Dzieki temu mozemy zaoferowac Paristwu krétkie
. terminy produkgji, dostawy i montazu.

B \Wszystko z jednego Zrodta B Dtugosc¢ szyny do 30 m B Wiecej maszyn
B Niezalezny partner B Udzwig do 500 kg B Wiecej magazynow
B Doskonata obstuga B Mozliwos¢ ustawienia do B Stacje czyszczenia
i dostepnosc¢ serwisu na 12 maszyn, ze wszystkich lub zatadunku
catym swiecie czterech stron B Konfiguracja stacji
B Doswiadczenie z ponad B Os transferu z duzym prowadzona przez
5000 robotami zakresem operatora
B Standaryzowane interfejsy B Automatyczna zmiana B Zarzadzanie narzedziami
do maszyn chwytaka w zaleznosci B Potaczenie CAD/CAM
B Trwate systemy od rozmiaru palety z systemami zarzadzania
B Bezpieczenstwo B Os skretna H/V o udzwigu i planowania produkgji
B Maksymalne mozliwosci do 400 kg B Zarzadzanie
na minimalnej powierzchni oprzyrzadowaniem
B Funkcje alarmowania
i raportowania
B Pulpit nawigacyjny OEE
B Modut nadzoru
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Wspotczynnik OEE

Wspotczynnik OEE jest prawdopodobnie najlepszym

sposobem na wskazanie korzysci ptynacych z systemu.

W kalkulacji dostepny czas produkgdji jest powiazany z jakoscia
wytwarzanych produktéw i dotrzymywaniem terminéw dostaw.
Kazdy wynik 60 % lub wyzszy jest oceniany jako bardzo dobry.
Docelowa warto$¢ OEE mozna z pewnoscia osiagnac dzieki
koncepcji EROWA FMC (Koncepcja Elastycznego Wytwarzania).

Automatyczny zatadunek maszyn jest niezbednym aspektem
do osiagniecia wskaznika OEE. Systemy musza pracowac

w produkgji réwniez na drugiej i trzeciej zmianie, ale bez
operatora maszyny.

Stosowanie systemow oprzyrzadowania EROWA zapewnia
niezawodnos¢ procesdw. System oprzyrzadowania stanowi
znormalizowany interfejs dla wszystkich maszyn w procesie
produkcyjnym i zapewnia zawsze te same warunki. To wfasnie
sprawia, ze zautomatyzowany zatadunek matych czesdci i matych
serii jest optacalny.

Zwrot z inwestycji: Jesli dzieki automatyzacji wydajnos¢ systemu
wzrosnie 5-krotnie, okres amortyzacji znacznie sie skréci.

W kalkulacji mieszanej efektywna stawka godzinowa moze
zostac¢ obnizona, co z kolei sprzyja konkurencyjnosci.
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Kolejny krok

Wazne rzeczy muszg by¢ zaplanowane. A Twéj kolejny krok z pewnoscia

nalezy do waznych rzeczy. To Twéj start w nowg, wydajng ere. Cieszymy sie

mogac towarzyszyc i asystowac Ci w tej drodze.

Odziat firmy Erowa jest blisko - zréb kolejny krok.

USA

EROWA Technology, Inc.
North American Headquarters
2535 South Clearbrook Drive
Arlington Heights, IL 60005
USA

Tel. 847 290 0295

Fax 847 290 0298

e-mail: info.usa@erowa.com
WWW.erowa.com

Singapore

EROWA South East Asia Pte. Ltd.
56 Kallang Pudding Road
#06-02, HH@Kallang

Singapore 349328

Singapore

Tel. 65 6547 4339

Fax 65 6547 4249
sales.singapore@erowa.com
WWW.erowa.com

Japan

EROWA Nippon Ltd.
Sibadaimon Sasano Bldg.
2-6-4, Sibadaimon, Minato-ku
105-0012 Tokyo

Japan

Tel. 03 3437 0331

Fax 03 3437 0353
info@erowa.co.jp
WWW.erowa.com

Italy

EROWA Tecnologie S.r.l.

Sede Legale e Amministrativa:
Via Alfieri Maserati 48

IT-10095 Grugliasco (TO)

Italy

Tel. 011 9664873

Fax 011 9664875

info@erowa.it

WWW.erowa.com

Unita di Treviso:

Via Leonardo Da Vinci 8
IT-31020 Villorba (TV)
Italy

Tel. 0422 1627132

Switzerland
EROWA AG
Knutwilerstrasse 3
CH-6233 Bliron
Switzerland

Tel. 041935 11 11
Fax 041 93512 13
info@erowa.com
WWW.erowa.com

France

EROWA Distribution France Sarl
PAE Les Glaisins

12, rue du Bulloz

FR-74940 Annecy-le-Vieux
France

Tel. 4 50 64 03 96

Fax 4 50 64 03 49
erowa.france@erowa.com
www.erowa.fr

Spain

EROWA Technology Ibérica S.L.
¢/Via Trajana 50-56, Nave 18
E-08020 Barcelona

Spain

Tel. 093 265 51 77

Fax 093 244 03 14
erowa.iberica.info@erowa.com
WWW.erowa.com

China

EROWA Technology (Shanghai) Co., Ltd.
G/F, No. 24 Factory Building House

69 Gui Qing Road (Caohejing Hi-tech Park)
Shanghai 200233, PRC

China

Tel. 021 6485 5028

Fax 021 6485 0119

info@erowa.cn

WWW.erowa.com

Benelux

EROWA Benelux b.v.
Th. Thijssenstraat 15
6921 TV Duiven
Netherlands

Tel. +31 85 800 1250
benelux@erowa.com
WWW.erowa.com

Germany

EROWA System Technologien GmbH
Gewerbegebiet Schwadermihle
RoBendorfer StraBe 1

DE-90556 Cadolzburg/Nbg
Germany

Tel. 09103 7900-0

Fax 09103 7900-10
info@erowa.de

www.erowa.de

Scandinavia
EROWA Nordic AB
Fagerstagatan 18A
163 53 Spanga
Sweden

Tel. 08 36 42 10

info.scandinavia@erowa.com

WWW.erowa.com

Eastern Europe

EROWA Technology Sp. z 0.0.
Eastern Europe

ul. Spétdzielcza 37-39
55-080 Katy Wroctawskie
Poland

Tel. 71 363 5650

Fax 71 363 4970
info@erowa.com.pl

WWWw.erowa.com

India
EROWA Technology (India) Private Limited
No: 6-3-1191/6, Brij Tarang Building

Unit No-3F, 3rd Floor, Greenlands, Begumpet,

Hyderabad 500016 (Telangana)
India

Tel. 040 4013 3639

Fax 040 4013 3630
sales.india@erowa.com

WWW.erowa.com



