/ROBOTYZOWANE SPAWANIE

LASEROWE Z WYKORZYSTANIEM
ROBOTOW WSPOtPRACUJACYCH

¢

[] m.dzialoszek@tombud.pl N {elgglelVieNe] ] TombudKrotoszyn




at STOPNIE AUTOMATYZACJI
© tombud W SPAWALNICTWIE

® Spawanie reczne
® Spowanie potautomatyczne
® Spawanie automatyczne

® Spawanie z cobotyzowane
@® Spawanie zrobotyzowane

® Spawanie Al
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CO PRZEMAWIA ZA ,COBOTYZACJA"
W SPAWALNICTWIE

NIEWYSTARCZAJACA
90% PRODUKCJI ILOSC PERSONELU
MALOSERYJNEJ @ SPAWALNICZEGO NA
RYNKU PRACY

COBOTADOWIELD Q@
PROCESOW PROGRAMOWANIA

CZAS WDROZENIA

ZREDUKOWANY DO @ gzlms\lel SSZT%(ACSJIZWROTU
MINIMUM




RO
(RETURN OF INVESTMENT)
(ZWROT INWESTYCJI)

Julll COBOT WELDING STATION

-> (0k. 1,5 - 2,0 LAT przy pracy na | zmiane)
-> (ok. 10 miesiecy - 1,5 ROKU przy pracy na Il zmiany)
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QCEROBOTIC
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QCEROBOTIC

> Zasieg 1750 mm
» Udzwig do 20 kg

auzy zasied ramienia. > Masa ok. 64 kg

» Zasieg 1300 mm
» Udiwig do 12,5 kg

>» Masa ok. 33 kg
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HARDWARE: POZYCJONERY, NAPEDY LINIOWE
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PROCESY
SPAWALNICZE

'UNIVERSAL ROBOTS

Politechnika
Wroctawska
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® 1355 (MAG) @ 131(MIG) @ 141(TIG) @ 152 (Spawanie laserowe) @ Ciecie plazmowe
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Z COBOTYZOWANE SPAWANIE
WIAZKA LASERA

QCERO!

. UNIVERSAL ROBOTS
O

GSI SLV

Polska
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GEOMETRIA
GLOWICY




ZALETY ZASTOSOWANIA SPAWANIA LASEROWEGO
NA COBOCIE W APLIKACJACH
QCE ROBOTIC
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| POWTARZALNA PREDKOSC

@ BARDZO PRECYZYJNA
SPAWANIA

OPTYMALNE POD KATEM
BHP | SAFETY

tATWOSC PROGRAMOWANIA POWTARZALNOSC
@ TRAJEKTORII @ PROWADZENIA UCHWYTU
NAWET DO 0,05 MM

PRECYZYJNA KONTROLA £ASTOSOWANY SYSTEM
PUSH — PULL PODAWANIA
KATA PISTOLETU SRUTU

PARAMETRAMI PODAWANIA

Q SYNERGICZNE STEROWANIE
DRUTU Z POZYCJI ROBOTA
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A

PRZYKLAD ZASTOSOWANIA

W PRZEMYSLE
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PRZYKtAD
GOTOWEGO
ROZWIAZANIA
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PRZYKtAD
GOTOWEGO
ROZWIAZANIA
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#eelection at the end -

Ob.select= 1 - -
_ob.select=1
ext.scene.objects.actiwg
*Selected™ + str(modifies
#sirror_ob.select = 0@

% = hnv.context.selected_objiw:
-fone.name] . se

vect exacthy W .-

SOFTWARE

NARZEDZIA
WSPOMAGAJACE et @l
PROCESY SPAWALNICZE
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DODATKOWE
WYPOSAZENIE

Specjalistyczne software stuzqcy
do programowania robota za
pomocq trzech przyciskow

Q C €[Teach contral
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ROBOTY WSPOtPRACUJACE
W APLIKACJACH SPAWALNICZYCH

ZALETY ROZWIAZAN OFEROWANYCH PRZEZ QCE

QCEROBOTIC
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€5 tormbud COBOT WELDING STATION
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G COMbuOo

CZY W TAKIM RAZIE AUTOMATYZACJA
JEST OPLACALNA ?
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Adres:
ul. Zdunowska 197, 63-700 Krotoszyn

Telefon:

+ 48 /23 454 464

Strona internetowa:
www.tombud.pl
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