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REF  11.01

ROBOTYZACJA 
AUTOMATYZACJA

ART 22.22.EP.62 

UCHWYT MAGNETYCZNY 
ELEKTROPERMANENTNY
| Podnoszenie i transport ciężkich detali | 
| Przeładunek |

Średnica 
62 mm

Siła 
200 daN

Lekka konstrukcja doskonała 
przy robootyzacji

Elektronika dla automatyzacji
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	 BRAILLON MAGNETICS SAS 
	 429 AV. LÉONARD DE VINCI 
	 73800 STE HELENE DU LAC	  
	 MONTMÉLIAN - FRANCE
	 TÉL. +33 (0) 479 842 145

	 BURLAT-MAGNET-SYSTEME
	 GMBH
	 MECKLENBURGSTR.1 
	 19370 PARCHIM - DEUTSCHLAND 
	 TEL. +49(0)3871 72 98 900

	 BRAILLON MAGNETIC SYSTEMS
	 INC.CHICAGO
	 2333 WISCONSIN 
	 AVE DOWNERS GROVE - 60515 IL - USA 
	 PHONE 312.912.1355 

ROBOTYZACJA 
AUTOMATYZACJA

ART 20.20.63.SP.H

Chwytak 
elektromagnetyczny 
typ SP-H
DO PODNOSZENIA

PRZEDMIOTÓW O KSZTAŁCIE

KULISTYM

| Podnoszenie 
i transport ciężkich detali | 
| Przeładunek |

ART 20.28.VEP.SQ

Uchwyt magnetyczny 
elektropermanentny 
okrągły 
typ VEP-SQ
| Podnoszenie 
i transport ciężkich detali | 
| Przeładunek | 
| Sprzęgła | 

ART 20.20

Chwytak 
elektromagnetyczny 
typ VEM

| Podnoszenie 
i transport ciężkich detali | 
| Przeładunek |

ART 20.20.63.SP.BC

Chwytak 
elektromagnetyczny 
typ SP-BC
CHRONIONA POWIERZCHNIA

PODNOSZĄCA

| Podnoszenie 
i transport ciężkich detali | 
| Przeładunek |

ART 20.21

Listwa 
elektromagnetyczna 
typ REM

| Podnoszenie 
i transport ciężkich detali | 
| Przeładunek |

ART 20.22

Uchwyt magnetyczny 
elektropermanentny 
typ VEP
| Podnoszenie 
i transport ciężkich detali | 
| Przeładunek | 
| Automatyka sterowania |  
| Automatyzacja |  

ART 20.21.SPE.BI

Listwa 
elektromagnetyczna

| Podnoszenie 
i transport ciężkich detali | 
| Przeładunek |

ART 20.23

Listwa z magnesami 
trwałymi sterowana 
pneumatycznie
| Podnoszenie 
i transport ciężkich detali | 
| Automatyzacja |  

ART 22.22

Uchwyt magnetyczny 
elektropermanentny 
typ VEP

| Podnoszenie 
i transport ciężkich detali | 
| Przeładunek |

ART 20.06.ROB250

Chwytak 
elektropermanentny 
do robotyzacji

| Przeładunek |

ART 20.17

Chwytak magnetyczny 
elektropermanentny 
z biegunami 
kwadratowymi 
typ PEP-SQ

| Podnoszenie 
i transport ciężkich detali | 
| Przeładunek |


