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CoRobotics jest dystrybutorem HANWHA Robotics z Korei
Potudniowej. Odpowiadamy za dystrybucje, wsparcie techniczne,
serwis, szkolenia, doradztwo i aplikacje dla catej rodziny robotéw
wspotpracujgcych HCR. CoRobotics wspdlnie z Partnerami
wdraza roboty w niemal kazdej branzy m.in. paletyzacja,
pakowanie, obstuga maszyn CNC, montaz, spawanie i inne.
HANWHA to duza grupa przemystowa o rocznych przychodach
przekraczajgcych 61 mld. USD, plasujaca sie na 244 pozycji
najwiekszych firm swiata FORTUNE 500.

Poza produkcjg robotéw, koncern dziata w sektorach:
kosmicznym, lotniczym, zbrojeniowym i finansowym.
Doswiadczenia z sektora wysokich technologii zaowocowaty
powstaniem rodziny HCR, ktéra jest niezwykle innowacyjnym
produktem przystosowanym do precyzyjnej pracy ciagtej

w ciezkich warunkach przemystowych w rezimie 24/7/365.




Zastosowania

° Przetworstwo tworzyw sztucznych

* Obstuga maszyn CNC

° Zatadunek i roztadunek
* Obrobka metali
 Testy i kontrola

» Produkcja i testy PCB/ICT
* Pakowanie
 Paletyzacja

* Spawanie

* Malowanie

* Polerowanie

- Klejenie

« Montaz

* Inne

Instalacja

Uniwersalny montaz, pod dowolnym katem,

dostosowany do kazdej aplikaciji

90°

Sciana

* montaz sufitowy nie zalecany dla HCR-12

00

Twaj najlepszy Pracownik 24/7/365

Dlaczego HCR?

HCR to robot wspétpracujacy o konstrukcji w petni metalowej, co pozwala ma
na prace ciagta 24/7/365 w warunkach przemystowych. Jego elastycznos¢
umozliwia robotyzacje dowolnego zadania w oparciu o precyzyjne ramie
wykonujgce zaprogramowane ruchy. Na koricu ramienia instalujemy narzedzie,
ktére zapewnia: chwytanie, przykrecanie, spawanie, lakierowanie, polerowanie
lub wiele innych aplikacji. Dodatkowo mozemy wyposazy¢ ramie w czujnik sity,
pozwalajacy wyczuwac site i nacisk, a w oparciu o nie precyzyjnie montowacé
na zatrzask, wcisk lub identyfikowac¢ ptaszczyzny i obiekty dotykiem.
Dodatkowo HCR mozemy wyposazy¢ w jedng lub wiecej kamer, ktére potrafia:
lokalizowac, odczytywac kody i tekst, kontrolowaé jakos¢ - obecnos¢

elementow, strukture materiaty, jakos¢ powtok lakierniczych i wiele innych.

Rodzina robotéw wspétpracujgcych HCR, w odréznieniu od robotéw
przemystowych, charakteryzuje sie tatwoscig programowania oraz znakomita
elastycznoscia adaptaciji, niezbedng do wykonywania réznorodnych zadan
zwigzanych z obstuga proceséw produkcyjnych. tatwosé ich programowania
poréwnywalna jest z prostotg obstugi smartfonu — juz po kilkudziesieciu
minutach szkolenia mozna je tatwo zaprogramowac w oparciu o zasade
Luczenie przez pokazywanie” i intuicyjny interfejs graficzny. Ich zaletg jest
réwniez zdolnos$¢ do bezpiecznej pracy z cztowiekiem, bez koniecznosci

stosowania specjalistycznych barier czy klatek bezpieczenstwa.

Robot wspotpracujacy pozwala z wysoka precyzjg wytrwale pracowaé

przez 24 godziny, 7 dni w tygodniu przy monotonnych, niebezpiecznych
czynnosciach, zapewniajgc 100% powtarzalnosc¢ i wysoka jakos¢ pracy.
Dzieki tatwosci programowania i szybkosci wdrozenia roboty wspétpracujgce
HCR staja sie przydatne w realizacji zadan niedostepnych dotad dla robotéw

w nisko i srednio seryjnej produkc;ji.
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a prod aniu wysokiej jakosc

powt3

azpieczny wspotpracownik

Roboty HCR wyposazone sg w zaawansowane systemy bezpiecze
m.in. detekcje kolizji, umozliwiajgc prace z ludzmi bez dodatkowych
co pozwala operowaé na matych powierzchniach. Roboty wspétpracujg z cztoV '

wykonujgc zadang czes$¢ operacji lub samodzielnie realizujg monotonne i niebez

e

Rewolucyjne oprogramowanie RODI

Intuicyjne oprogramowanie z graficznym interfejsem uzytkownika pozwala tatwo obstugiwaé
robota HCR

Uzywanie tradycyjnych robotéw przemystowych wymagato wiedzy programistycznej

i wielotygodniowych szkoleri. Oprogramowanie RODI pozwala tatwo i intuicyjnie programowac
roboty osobom bez wiedzy eksperckiej. W celu zaprogramowania wystarczy pokazac, co ma
zrobié, umiesci¢ na osi czasu intuicyjne ikony lub skorzysta¢ z gotowych szablonéw i programoéw.
Oprogramowanie pozwala na podtgczenie wielu akcesoriow m.in. chwytakoéw, systeméw
wizyjnych, czujnikéw sity na zasadzie Plug’'n’Play. Dodatkowo mozna tatwo integrowac robota
HCR ze srodowiskiem zewnetrznym w oparciu o protokoty komunikacyjne ModBUS TCP

i opcjonalne ProfiNET, EthernetIP, CC-Link lub w oparciu o wbudowane wejscia/wyjscia cyfrowe

i analogowe.

Zalety oprogramowania

° Intuicyjny graficzny interfejs uzytkownika

° Przyjazne ikony umieszczane chronologicznie na osi

° Gotowe szablony i programy najczesciej uzywanych funkcji

* Programowanie przez pokazywanie punktow i rejestracje sciezki

* Zaawansowane funkcje bezpieczenstwa: wirtualna klatka, limit parametréw, inne
* tatwa integracja z zewnetrznymi urzagdzeniami

* Gotowe funkcje do obstugi pakowania, paletyzaciji i podajnikéw - transporteréw
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Robot dedykowany do spawania, zatadunku i roztadunku oraz paletyzacji

o duzym zasiegu dziatania. Robot zapewnia wysoka precyzje dziatania

w catym swoim zasiegu i przy petnej tadownosci.

Robot dedykowany do przenoszenia ciezkich elementéw,
zatadunku i roztadunku oraz paletyzacji o duzym zasiegu dziatania.
Robot zapewnia wysoka precyzje dziatania w catym swoim zasiegu

i przy petnej tadownosci.

Robot dedykowany do przenoszenia elementéw, obstugi maszyn i linii,
zatadunku i roztadunku. Mozliwos¢ pracy w sterylnych pomieszczeniach potwierdzona

certyfikatem Cleanroom class I1SO 2.

HCR3

°
o ro b ot I cs HCR-3 jest lekkim robotem, dedykowanym do operac;ji
przenoszenia i montazu mniejszych detali w ograniczonych

przestrzeniach. Nieograniczona rotacja ostatniego przegubu

do operaciji przykrecania.



Robotyzacja dowolnej czynnosci

Roboty HCR wspomagajg procesy produkcyjne w dowolnej branzy przy realizacji roéznorodnych zadan,
przyspieszajac i utatwiajgc prace zatogi. Dzieki zastosowaniu szerokiej gamy dodatkowych narzedzi,
mozemy realizowacé najbardziej skomplikowane operacje produkcyjne, niezaleznie czy méwimy o

klejeniu, spawaniu, przykrecaniu, polerowaniu czy paletyzac;ji.

Robot HCR zapewnia mozliwos¢ zastosowania czujnikéw sity, systemdéw wizyjnych i innych akcesoriow,
ktdre rozszerzajg jego mozliwosci pozwalajgc na kontrole wizualng, lokalizowanie, pozycjonowanie,
spawanie, polerowanie, klejenie, przykrecanie i wiele innych operacji.

W kazdej aplikacji mamy gwarancje precyzyjnego ruchu, 100% powtarzalnosci procesu, wysokiej jakosci

i niezawodnej pracy 24/7/365 w warunkach przemystowych.

CoRobotics wspdlnie z Partnerami dostarcza kompleksowe rozwigzania w zakresie robotyzacji nawet
najbardziej skomplikowanych czynnosci. Zrealizowalismy liczne projekty w wielu branzach, ktére do
dnia dzisiejszego wzmacniajg efektywnos$¢ wielu Zaktaddw. Nasi Inzynierowie zaproponujg najbardziej

optymalng koncepcje dla danej aplikacji przedstawiajgc wszystkie kluczowe elementy niezbedne do

podjecia decyzji.

Obstuga maszyn
Obstuga maszyn CNC, frezarki, tokarki i inne
Szybkie wdrozenie do krétkich serii

Testowanie i kontrola jakosci
Testy i kontrola z uzyciem kontroli wizyjnej,
czujnikéw sity i innych akcesoridow

Obrébka metalu
Obstuga przy plastycznej obrobce metaluy,
przy prasach m.in. mimosrodowych, hydraulicznych

Przetworstwo tworzyw sztucznych
Obstuga wtryskarek i maszyn odlewniczych

Pakowanie
Pakowanie do réznych opakowan,
mix'y produktdéw, zestawy, co-packing

Zaladunek i roztadunek
Obstuga linii produkcyjnych, zatadunek
i roztadunek materiatow, elementéw i wyrobow

Obstuga PCB/ICT
Obstuga testeréw ptytek PCB, produkcji obwodéw
drukowanych, montazu elementéw

Montaz i przykrecanie
Montaz elementdw z wykorzystaniem obrotowego
przegubu lub Srubokretow z podajnikiem Srub

Malowanie i Klejenie
Réwnomierne i precyzyjne rozprowadzanie farb, lakierow
i kleju ze 100% powtarzalnoscig procesu

Paletyzacja
Nasze roboty zapewniajg precyzyjng paletyzacje
0 zasiegu 1300mm i udzwigu do 12kg

Polerowanie
Wysokiej jakosci polerowanie z doktadng kontrolg sity
i pozycji zainstalowanego narzedzia do polerowania

Spawanie
Nasz robot pozwala na rézne rodzaje spawania metodami TIG,
MIG, punktowe, tukowe, ultradZzwiekowe i plazmowe




RAMIE ROBOTA

Udzwig

Zasieg ramienia

llos¢ stopni swobody

Predkos¢ narzedzia
Waga
Powtarzalnosé
Stopien ochrony
Temperatura pracy
Dtugosé kabli

Zasiegi przegubow

KONTROLER

Wymiary
Waga

Komunikacja

Zakres detekcji sity

Porty we/wy

16 wyjs¢ cyfrowych [PNP, max.200 mA]

Zasilanie

HCR-3A

3 kg

630 mm

6

1m/s

13 kg
10,05 mm
IP 64
0-50°C
5(5/10) m

HCR-5A HCR-12A
5 kg 12 kg
915 mm 1300 mm
6 6
1m/s Tm/s
21 kg 51 kg
40,05 mm +0,07 mm
IP 54, clean room 2 IP 54
0-50°C 0-50°C
5(5/10) m 5(5/10) m

J1: £360° J2: +360° J1:£360° J2: +360° J1:£180° J2: +150°
J3: +160° J4: +360° J3: £165° J4: +360° J3:£165° J4: +190°
J5:+#360° J6: Infinite  J5: +360° J6: +360° J5:+170° J6: +360°

450x560x223 mm

PILOT UCZENIA

20.2 kg

TCP/IP, EtherCAT, Wymiary
Modbus TCP Waga
Ekran

opcja: EthernetIP, Profinet

16 wejsc¢ cyfrowych [PNP]

Analogowe: 2 wejscia, 2 wyjscia

100-240 VAC, 50-60 Hz

25-150 Nm
Interfejs uzytkownika

Komunikacja
Dtugosé kabla

Akcesoria

HCR-14

14 kg

1420 mm
6

Tm/s

42 kg
0,05 mm
IP 54
0-50°C
5(5/10) m

J1:+180° J2: +180°
J3:+180° J4: +180°
J5:+180° J6: +360°

340x268x81 mm
1.8 kg
12", 1024x768,

dotykowy rezystancyjny

GUI, Przyciski: Power,

Emergency Switch

5m

uchwyt do trzymania



(orobotics

CoRobotics Sp.z o.0.
ul. Zwolenska 102D
04-761 Warszawa
T: +48 22 299 00 80
www.corobotics.pl




