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Siegaj nowych granic

Seria EVO Max to nowa generacja inteligentnych i zwinnych dronow, ktére t3czg w sobie najlepszg technologie autonomii lotu od
firmy Autel Robotics oraz innowacyjne systemy unikania przeszkéd.

Drony EVO Max moga analizowac otoczenie w kazdych warunkach w czasie rzeczywistym, tworzac przestrzenne trasy lotu
oraz z tatwoscig pokonujac przeszkody w trudnym terenie - nawet poza zasiegiem GPS. Oprécz niewielkich gabarytéw i duzych
0siggoéw, drony serii EVO Max wyrdzniajg sie réwniez wymiennymi urzgdzeniami wyposazenia misji, mozliwoscig wspétpracy
w formacjach dzieki A-Mesh 1.0 oraz konstrukcjg umozliwiajacg operowanie w kazdych warunkach pogodowych.

Zero martwych stref
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Wymiana akumulatoréw
bez wytagczania drona
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Nawigacja w miejscach
poza zasiegiem GPS
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Zasieg kontrolera
19,95 km (12,4 mi)
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Maks. czas lotu 42 min
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Kamera Starlight pracujgca
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Stopien ochrony 1P43

Duza odpornos¢
na zaktécenia sygnatu
GPS/GNSS



Automatyczne wyznaczanie
trasy lotu

Silnik Autonomy Engine firmy Autel Robotics
rejestruje dane o otoczeniu i planuje tréjwymiarowe
trajektorie lotu w skomplikowanych warunkach
terenowych, np. w gérach, w lesie czy miedzy
zabudowaniami. Przyktadowe zastosowania to m.in.
szybka rekonstrukcja scen w tréjwymiarze, zadania
zwigzane z bezpieczenstwem publicznym, kontrola
instalacji przemystowych czy geodezja.

Nawigacja w miejscach poza
zasiegiem GPS

Zaawansowane czujniki umozliwiajg dronom

EVO Max lot w obrebie obiektéw i konstrukgji
ekranowanych przed falami elektromagnetycznymi,
pod ziemig i tam, gdzie nie ma sygnatu GPS.

Doktadne rozpoznawanie
i Sledzenie celéw

Korzystajac z technologii rozpoznawania za pomocg
sztucznej inteligencji opracowanej przez firme Autel,
drony EVO Max moga automatycznie rozpoznawac

i namierzac cele réznego rodzaju, np. Zrédta ciepta
czy osoby lub pojazdy w ruchu, $ledzac je z duzej
wysokosci i rejestrujgc dane na potrzeby zadan
organéw porzadkowych.



Zero martwych stref

Unikanie przeszkéd
bez zadnych ograniczen

EVO Max to jedyna rodzina komercyjnych
dronow, ktéra taczy w sobie tradycyjny system
zobrazowania stereoskopowego z technologia
radaru nadajacego fale milimetrowe. Dzieki temu
zintegrowany z dronem silnik Autel Autonomy
Engine moze dostrzegac obiekty z doktadnosciag
do 12,7 mm (0,5 cala), eliminujgc martwe

punkty i umozliwiajac loty w warunkach stabego
oswietlenia lub deszczu.

* Wydajnosc systemu unikania przeszkéd zalezy od predkosci

ruchu drona, odwietlenia oraz warunkéw lotu i nie moze
zastepowac odpowiedzialnych decyzji operatora drona.




Systemy zwalczania zagtuszania i zaktoécen

Drony serii EVO Max sg wyposazone w zaawansowane moduty sterowania lotem i algorytmy specjalnie zaprojektowane
do przeciwdziatania oddziatywaniom elektromagnetycznym, radiowym, a nawet spoofingowi (fatszowaniu) sygnatéw GPS.
Dzieki temu drony EVO Max mogg w niezawodny sposéb wykonywac loty w poblizu linii energetycznych,
obiektéw infrastruktury krytycznej czy w terenie o skomplikowanym uksztattowaniu.
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A-Mesh 1.0
Pierwsza w branzy dronow technologia sieci mesh

Drony EVO Max wyposazono w nowy system A-Mesh, umozliwiajgcy autonomiczng komunikacje miedzy dronami,
wymiane danych i wspétprace.

Nt <&
< <&




()

A-Mesh 1.0

Pierwsza w branzy dronow technologia sieci mesh

Zwiekszona ochrona
przed zaktéceniami

Dron serii EVO moze bezproblemowo wymieniac
dane z dronami w poblizu, w przeciwienstwie do
tradycyjnej tacznosci o strukturze tancuchowe;j.
Jesli jeden z drondéw ulegnie awarii lub
nieoczekiwanie przerwie komunikacje, caty
system reorganizuje sie automatycznie, aby nadal
przekazywac krytyczne informacje.

Kontrola nad catg flota

Wiele dronéw moze by¢ sterowanych
samodzielnie przez 1 operatora lub przez grupe
operatoréw jednoczesnie, niezaleznie od zasiegu
sieci 4G LTE.
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Zastosowania poza zasiegiem
widzenia

Dzieki sieci A-Mesh wiele drondw znajdujacych sie
w poblizu moze petni¢ funkcje przekaznikéw danych,
co znacznie podnosi skutecznos¢ operacji BVLOS.

Zwiekszona ochrona
przed zaktéceniami

Istnieje mozliwo$¢ rozmieszczenia weztéw tgcznosci
statycznie, na wzniesieniach terenu lub masztach,
dzieki czemu moga w petni pokry¢ wybrany obszar.
Mozna réwniez za pomocg roju drondéw zrealizowac
mobilne punkty tgcznosci, aby rozszerzy¢ zasieg catej
grupy maszyn.



Autel SkyLink 3.0

System SkyLink 3.0 dronéw serii EVO Max ma 6 anten, 4 pasma
czestotliwosci, szyfrowanie AES-256 i opcjonalng integracje transmisji

4G LTE, dzieki czemu uzytkownicy tego modelu mogg liczy¢ na najbardziej
zaawansowane mozliwosci lotu w dotychczasowej generacji dronéw EVO.

20 km /12,4 mi 1080P / 30FPS <150 ms

zasieg transmisji obrazu jako$¢ obrazu w czasie opdznienie
rzeczywistym

900MHz / 2,4GHz / 5,2GHz / 5,8GHz*

pasma czestotliwosci
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Wyposazenie gotowe do lotu

Wyposazenie poktadowe obejmuje kamere Starlight (pracujaca przy stabym oswietleniu - w wersji 4N), kamere szerokokatna,
kamere z zoomem oraz termowizjg, a takze dalmierz laserowy, umozliwiajac rejestracje wszelkich niezbednych danych oraz
podejmowanie krytycznych decyzji.




Odkryj piekno nocy
EVO Max 4N

Kamera termowizyj Dalmierz laserowy
Zasieg pomiaru:
5-1139m /16,4-3737 ft
Doktadnos¢ pomiaru:

£ (1 m + Dx0,15%)

640 x 512 px

Diugosc¢ ogniskowej: 9,1 mm
Zoom cyfrowy 16x

Zakres: -20°C - 550°C/

-4°F - 1022°F

Kamera Starlight Kamera
szerokokatna

23 MP

LX: 0,0001, 1SO: 450000 50 MP

Odpowiednik: 41,4 mm 1/1,28" CMOS
Apertura: f/1,9
DFOV: 85°

Odpowiednik: 23 mm



Gdy robi sie goraco...

EVO Max 4T

Dalmierz laserowy

Zasieg pomiaru:
5-1139m/ 16,4-3737 ft
Doktadnos¢ pomiaru:

+ (1 m + Dx0,15%)

Kamera szerokokatna

50 MP

1/1,28" CMOS
Apertura: f/1,9

DFOV: 85°
Odpowiednik: 23 mm

Kamera termowizyjna

640 x 512 px

Dtugosc ogniskowej: 13 mm
Zoom cyfrowy 16x

Zakres: -20°C - 550°C/

-4°F - 1022°F

Kamera z zoomem

48 MP

Zoom optyczny 8K 10x

Zoom hybrydowy maks. 160x
Apertura : f/2,8 - f/4,8



Platforma aplikacji
Autel Enterprise

Aplikacja Autel Enterprise powstata od zera,
z mys$lg o zastosowaniach przemystowych.
Oferuje zupetnie nowy interfejs, ktéry

jest prosty w obstudze, dzieki czemu
usprawnia prace. Dodatkowe funkcje i tryby
pétautonomiczne podnoszg do maksimum
mozliwosci misji wykonywanych dronem
serii EVO Max.




Inteligentne funkcje

Fuassn  Sul BRIV 85% D

Planowanie z uzyciem map 3D*

Zaplanuj, opracuj i wykonaj plan lotu z 3-wymiarowymi
punktami orientacyjnymi na mapie 3D.

* Ta funkcja bedzie dostepna po przysztej aktualizacji.

Szybka misja*

Podczas lotu mozna tworzy¢ tymczasowe ,szybkie misje”,
po czym zestawiac wiele takich misji czastkowych w catos¢,
co podnosi elastycznos¢ operacyjna.



Odtwarzanie misji*

X/f/ Replikacja nr 3

S Replikacja nr 2

=

. N l Replikacja nr 1
Prébka

Dron serii EVO Max automatycznie zarejestruje katy kamery i odtworzy lot, ktéry wtasnie wykonat.

* Ta funkcja bedzie dostepna po przysztej aktualizacji.



Wiele rodzajéw misji

Aplikacja Enterprise umozliwia planowanie réznorodnych misji autonomicznych i pétautonomicznych w ramach zadan z zakresu
bezpieczenstwa publicznego, kontroli infrastruktury czy geodez;ji.
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Misje z punktami orientacyjnymi Misja lotu po prostokacie
Uzytkownicy moga dodawac punkty orientacyjne i w ten Za jednym kliknieciem mozna automatyczne wygenerowac
sposoéb elastycznie tworzy¢ niesystematyczne trajektorie prostokatny obszar lotu.

lotu.
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Automatyczne generowanie misji Misja po wielokacie

. . . *

I rejestracja dany(:h Mozliwos¢ automatycznego generowania wielokatnych
Automatyczne tworzenie trajektorii poprzez dodawanie obszaréw lotu za jednym kliknigciem.

punktéw granicznych regionéw za pomoca kropek lub

importujac pliki KML.

* Ta funkcja bedzie dostepna po przysztej aktualizacji.



Bezpieczenstwo danych

Dostep do danych* jest mozliwy wytacznie za pomocg lokalnego potaczenia fizycznego z dronem - potgczenie to mozna zabezpieczy¢
szyfrowaniem AES-256 oraz hastem.

*Obejmujg informacje o uzytkowniku i dronie, w tym dzienniki lotéw, potozenie oraz konta.

e Szyfrowanie potaczenia Szyfrowanie potaczenia
Szyfrowanie potaczenia sieciowego sieciowego - -
radiowego Autel Nest + AES 128/256 C « AES 128/256 Nau

* AES 128/256 Kontroler « HTTPS * HTTPS .
*********** > B S MR
Dron ' l
Serwer w chmurze SkyCommand Center

Szyfrowanie pamieci masowej
* AES 128/256



Lepszy podglad na zywo

Wielokanatowy ekran projekcyjny Scena AR*
Mozliwos¢ jednoczesnego wyprowadzenia obrazu RGB, Dane geolokalizacyjne i inne informacje o potozeniu drona
podczerwieni, noktowizji oraz mapy terenu. zarejestrowane w ADS-B mozna naktada¢ na mape w czasie

rzeczywistym, co w prosty sposéb pozwala uzytkownikowi
kontrolowa¢ potozenie drona i unika¢ niebezpieczenstw
* Ta funkcja bedzie dostepna po przysztej aktualizacji. W powietrzu.
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IP43

Stopien ochrony IP

Warunki pracy

-20°C - 50°C./ -4°F - 122°F

Temperatura




Catkowicie zdalny system operacji lotniczych

Drony EVO Max mogg lata¢ automatycznie, korzystajac ze stacji tadowania EVO Nest, co umozliwia nadzér m.in. nad podstacjami
elektroenergetycznymi, zaktadami przemystowymi czy dachami obiektéw budowlanych.




Autel SDK

Autel SDK to rozwigzanie otwarte, ktére pozwala programistom i kontrahentom ograniczy¢ koszty produkcji oprogramowania
i sprzetu oraz wspdlnie stworzy¢ nowy ekosystem branzowy.

Open UX SDK (na iOS i Android) umozliwia
wywotywanie gotowego, interaktywnego
interfejsu uzytkownika.

Mobile SDK



Ekosystem

Kontroler inteligentny Autel V3

& Wyswietlacz czytelny w $wietle dziennym: 7,9 cala, jasno$¢ maksymalna 2000 nitéw, rozdzielczo$¢ 2048 x 1536 px.
SuperDownload: Mozliwos¢ pobierania nagrania wideo z drona na urzadzenie mobilne z maksymalng predkoscig
20 MB/s. Funkcjonalny interfejs: Porty HDMI umozliwiaja podtgczenie do wyswietlaczy lub monitoréw innych
producentéw. Bardzo dtugi czas pracy akumulatora: Maks. 4,5 h ciggtej pracy. tadowanie wyczerpanego akumulatora
w 2 h. Pamie¢: Wbudowana pamie¢ masowa 128 GB umozliwia korzystanie z aplikacji innych firm i zapis multimediéw.

Modut RTK (na zamoéwienie) EVO NEST (na zamoéwienie)

Daje dostep do danych pozycyjnych z doktadnoscig na poziomie EVO Nest jest stacja dla drona - umozliwia mu automatyczny start

centymetréw, umozliwiajac odwzorowanie potozenia - system ten i quowanlg, +§dowan|e akumu_latora, oraz planowanie misji. Stacje

ogranicza oddziatywanie zaktécen elektromagnetycznych, co utatwia Nest nadajq sig do pracy w kazdych warunkach pogodowych. Obudowe
stanowi jednoelementowa ,beczka” ochronna dla drona - urzadzenie

loty w poblizu elementéw infrastruktury krytyczne;. ma niewiele cze&ci, a jego konserwacja jest prosta



Zastosowania

Bezpieczenstwo publiczne



Dane techniczne

Masa EVO Max 4T

1620 g / 3,57 Ibs (z akumulatorem i gimbalem)

Masa EVO Max 4N

1641 g/ 3,62 Ibs (z akumulatorem i gimbalem)

Maksymalna masa
SEE]

4,41 Ibs (1999 g)

Czestotliwo$¢ pracy

2,4 GHz / 5,8 GHz / 900 MHz*
Dostepnos¢ pasma 900 MHz zalezy od
przepiséw w kraju uzytkownika.

Wymiary

562 x 651 x 147 mm (po roztozeniu, ze Smigtami)
318 x 400 x 147 mm (po roztozeniu, bez $migiet)
257 x 145 x 131 mm (po ztozeniu, bez $migiet)

Zasieg maks. transmisji (w terenie
otwartym i przy braku zaktécen)

20 km /12,4 mi (FCC)
8 km /4,9 mi (WE)

Rozstaw podwozia po
przekatnej

466 mm /1,53 ft

Moc nadajnika (EIRP)

2,4 GHz FCC: < 30 dBm, CE/SR-RC/MIC:
<20dBm

5,8 GHz FCC/SRRC: < 27 dBm,

WE: <14 dBm

5,15-5,25 GHz FCC/WE: < 23 dBm
902-928 MHz FCC: <30 dBm
5,65-5,755GHz MIC: < 27 dBm

Maks. czas lotu 42 min
Temperatura pracy -20°C - 50°C / -4°F - 122°F
43 km/h*

Maks. odpornos¢ na site
wiatru

* Start i lgdowanie przy wietrze o predkosci do
43 km/h (12 m/s).

Doktadnos$¢ zawisu
w powietrzu

W pionie:

+0,17 m (system wizyjny wigczony)
+0,3 m (GPS wiaczony)

+0,15 m (RTK wigczony)

W poziomie:

+0,15 m (system wizyjny wigczony)
+0,3 m (GPS wiaczony)

+0,7 m (RTK wigczony)

Zasieg wykrywania

System detekcji wizualnej

Przéd: 0,5-31 m/19,7-1220,5 in
Wstecz: 0,5-25m / 19,7-984,3 in
W bok: 0,5-26 m / 19,7-1023,6 in

Pledsrd e W gére: 0,2-26 m / 0,66-85,3 ft

W dét: 0,3-23m / 0,98-75,5 ft

Czujnik przedni/wsteczny: 60°(H), 80°(V)
FOV Czujnik gérny/dolny: 180° (w bok), 120°

(naprzéd i wstecz)

Stopien ochrony IP

IP43

GNSS

GPS, Galileo, BeiDou, GLONASS




Milimetrowy radar detekcyjny Systemy detekcji wizualnej i radarowej

60 GHz / 24 GHz* Naprzéd i wstecz: 0,3-50 m / 11,8-1968,5 in
* W przypadku czestotliwosci 60 GHz uzytkownik W bok: 0,5-26 m / 19,7-1023,6 in

odpowiada za bezpieczenstwo lotu, a takze za LU LG E L W gbére: 0,2-26m / 0,66-85,3ft

Czestotliwos¢

znajomos¢ obowigzujgcych go przepiséw prawa. W dét: 0,15-80 m / 0,49-262,5 ft (radar pasma 60 GHz)
Radar pasma 60 GHz: Czujnik przedni/wsteczny: 80°(H), 120°(V)
W goére: 0,3-20 m / 0,98-787,4 in FOV Czujnik gérny/dolny: 180° (w bok),
W dét: 0,15-80 m / 5,9-3149,6 in 120° (naprzéd i wstecz)
Zakres wykrywania | Naprzéd i wstecz: 0,3-50 m
0,98-98,43 ft

Radar pasma 24 GHz: Naprzdd, wstecz, w gére i dét: mozliwos¢ unikania
W dék: 0,8-12m / 2,62-39,4ft przeszkéd w dowolnych warunkach pogodowych

- w tym przeszkdd szklanych, wody, cienkich gatezi,
budowli oraz linii wysokiego napiecia. System dziata,
W poziomie (6 dB): £60°/+22° jesli spetniono co najmniej jeden z 2 warunkéw:

(60 GHz / 24 GHz) odwietlenie jest wystarczajgco silne lub przeszkoda
silnie odbija fale elektromagnetyczne.

FOV Warunki pracy

W pionie (6 dB): £30°/+20°
(60 GHz / 24 GHz) W bok: Powierzchnia przeszkody powinna mie¢
wyrazistg fakture i by¢ wystarczajgco oswietlona
(ponad 15 Ix, co odpowiada typowemu oswietleniu
fluorescencyjnemu wewnatrz pomieszczen)




Kamera Starlight EVO Max 4N Kamera zzoomem EVO Max 4T

Przetwornik Efektywna liczba pikseli: 2,3 M Przetwornik 1/2” CMOS, efektywna liczba pikseli: 48M
Obiektyw Dtugos¢ ogniskowej: 35 mm (odpowiednik: 41,4 mm) Obiektyw Dtugos$¢ ogniskowej: 11,8-43,3 mm (35 mm,
Pole widzenia: 52° odpowiednik: 64-234 mm)
Zakres zoomu: 1-8x (obstuguje zoom synchroniczny) Apertura: f/2,8 - /4,8
Zakres ISO Auto: 150100-1S0450000 Zasigg ogniskowej: 5m =
Tryb bardzo czuty: Auto Zakres ISO Tryb normalny
1ISO100-I1SO450000 Auto: Auto: ISO100 - 1SO6400

uzytkownika
Zdjecia: ISO100-1SO12800

Kamera szerokokatna EVO Max 4N / 4T ideo ERIRIET N0
Przetwornik 1/1,28” CMOS, efektywna liczba pikseli: 50 M
Obiektyw DFOV: 85° Dalmierz laserowy EVO Max 4N / 4T

Dtugos¢ ogniskowej: 4,5 mm (odpowiednik: 23 mm)
Apertura: f/1,9 Doktadnos¢ pomiaru | £ (1M +Dx0,15%) . - .
Silnik AF: 8-przewodowy SMA, ogniskowanie PDAF i D oznacza odlegtos$¢ od powierzchni pionowej
Zasigg ogniskowej: 1 m ~ e Zasieg pomiaru 5-1200 m

Zakres ISO Auto:

Zdjecia: 1ISO100 - 1ISO6400

Wideo: ISO100 - I1SO64000 (tryb nocny: maks.
1SO64000)

Recznie:

Zdjecia: 1ISO100 - 1ISO12800

Wideo: 1ISO100 - 1ISO6400




Kamera termowizyjna EVO Max 4T Kamera termowizyjna EVO Max 4N

Przetwornik
termowizyjny

Mikrobolometr VOx bez chtodzenia

Przetwornik
termowizyjny

Mikrobolometr VOx bez chtodzenia

DFOV: 42° DFOV: 61°
. Dtugos¢ ogniskowej: 13 mm . Dtugos$¢ ogniskowej: 9,1 mm
el Apertura: f/1,2 QI Apertura: f/1,0
Zasieg ogniskowej: 6 m ~ o Zasieg ogniskowej: 2,2 m ~ «
Dgrl;};aadr:osc + 3°C lub 3% odczytu (przyjmuje sie wiekszg Dgﬁ?;ﬂosc + 3°C lub 3% odczytu (przyjmuje sie wiekszg
P wartos¢) w temp. otoczenia -20°C - 60°C / P wartos¢) w temp. otoczenia -20°C - 60°C /
temperatury w temperatury w

podczerwieni

-4°F - 140°F

podczerwieni

-4°F - 140°F

Rozdzielczo$¢
nagrania wideo

640%512, 25 kl./s

Rozdzielczo$¢
nagrania wideo

640%512, 25 kl./s

Zi':;f;ru 20°C - 150°C, 0°C - 550°C / Zf)';:f;ru -20°C - 150°C, 0°C - 550°C /
P -4°F - 302°F, 32°F - 1022°F P -4°F - 302°F, 32°F - 1022°F
temperatury temperatury

Alarm temperatury

Progi alarmowe wysokiej i niskiej temperatury,
wspotrzedne raportowania i wartosci temperatury

Alarm temperatury

Progi alarmowe wysokiej i niskiej temperatury,
wspotrzedne raportowania i wartosci temperatury




ROBOTICS

www.autelrobotics.com

FA'ACTION®

ACTION S.A. jest autoryzowanym dystrybutorem Autel Robotics w Polsce.
www.action.pl



