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DJI Zenmuse L1 o

Zestaw do pozyskiwania chmury punktow i danych 3D

DJI Zenmuse L1 - gotowy system LiDAR

DJI Zenmuse L1 to zintegrowane rozwigzanie, na ktore sktada sie
gtowica skanujaca LiDAR Livox Avia, precyzyjne IMU oraz kamera
RGB z mechaniczng migawka. Catos¢ znajduje sie na 3-osiowym
gimbalu gwarantujacym stabilnos¢ urzadzenia na poktfadzie
bezzatogowego statku powietrznego. W potaczeniu z DJI Matrice
300 RTK oraz oprogramowaniem DJI Terra stanowi gotowy system
ALS (ang. Airborne Laser Scanning - lotniczy skaning laserowy), ktéry
pozwala uzyskac barwng chmure punktéw w czasie rzeczywistym.
Swoje zastosowanie znajdzie miedzy innymi w geodezji, energetyce,
architekturze, inzynierii budowlanej i lesnictwie.

Gtéwne cechy:
Precyzyjna jednostka inercyjna IMU e FOV70° e Zasieg skanowania: 450 m
1 calowa kamera RGB z mechaniczng e 2km?podczas 1 nalotu (przy 80% odbiciu, Oklx)
migawka e Doktadnos¢ pionowa/pozioma: e 2trybyskanowania
Predkos¢ skanowania: 240,000 pkt/s 5cm/10cm e  Wizualna kamera pomocniczadla
Mozliwos¢ rejestracji az 3 odbic e Barwnachmura punktow w lepszej orientacji
podgladzie na zywo e Normy odpornosci IP54

Podglad w czasie rzeczywistym

Oprogramowanie DJI Pilot pozwala nam na wyswietlanie chmury punktéw w czasie
rzeczywistym. Dzieki temu juz podczas wykonywanego nalotu, jesteSmy w stanie
przeprowadzi¢ analize danych pod katem ich poprawnosci oraz jakosci, przez co
przekazywanie danych inwestorom staje sie jeszcze szybsze oraz tatwiejsze.

Oprogramowanie DJI Terra

DJI Terra pozwala w szybki i intuicyjny sposéb przetworzy¢ dane pozyskane podczas
nalotu do postaci chmury punktéw. Wykorzystuje sie do tego dane IMU, GNSS oraz dane
pomiarowe z gtowicy skanujacej. W tym miejscu ustalamy réwniez wynikowy uktad
wspotrzednych i eksportujemy koncowa chmure punktéw do okreslonego formatu

(np. *las). Wersja DJI Terra Pro pozwala dodatkowo wyréwnac szeregi pomiedzy soba.

Zgtos sie po oferte specjalna!
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DJI Zenmuse P1 xR

Wejdz na nowy poziom wydajnosci
i doktadnosci w fotogrametrii zdrona!

DJI Zenmuse P1 - najwyzsza wydajnos¢ dzieki
petnej klatce

DJI Zenmuse P1 to pierwsza kamera wyprodukowana przez DJI

o petnoklatkowej matrycy (full-frame) CMOS o rozdzielczosci 45
megapikseli. W zestawie z bezzatogowym statkiem powietrznym DJI
Matrice 300 RTK stanowi najbardziej wydajne rozwigzanie stworzone
do wykonywania opracowan fotogrametrycznych.

Gtowne cechy
e Petnoklatkowa matryca (full-frame) e Minimalny interwat 0,7 sekundy
e Rozdzielczos¢ 45 MP e TimeSync 2.0 & RTK
e Rozmiar piksela matrycy = 4.4 um e Zintegrowany 3-osiowy gimbal
e Mechaniczna migawka e DJISkyPort
e Wymienne obiektywy 24/35/50 mm e Smart Oblique
A — — . ; Liczba wykonywanych zdjec
Smart Oblique V| -

Najlepszy sposéb do pomiaru narozy budynkoéw!

Predkos¢ lotu
bardzo

szybko szybko | wolno -

Funkcja ,Smart Oblique” automatycznie dopasowuje predkos¢
lotu i zmienia kat pochylenia kamery. Wewnatrz obszaru
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opracowania, kamera wykonuje zdjecia w 5 kierunkach: nadir : : Kierunki wykonywanych zdje¢
oraz lewo, prawo, przod, tyt pod okreslonym katem. |
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Zgtos sie po oferte specjalna!
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