Systemy napedowe
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WE CREATE MOTION

Kamieniem wegielnym

i gwarantem jakosci technologii
napedowej FAULHABER jest
samonosne, bezrdzeniowe, ukosnie
nawijane uzwojenie wirnika
opracowane przez dr. Fritza

Faulhabera



We create motion

Jestesmy niezalezng, rodzinng grupa firm. Nasza gtéwna siedziba

znajduje sie w Schénaich (Niemcy) w jednym z najwazniejszych europejskich
regionéw zaawansowanych technologii przemystowych. Grupa FAULHABER
zatozona w 1947 roku, obecnie moze poszczycic sie najwieksza gama wysoce
zaawansowanych technologii napedéw miniaturowych i mikronapedow.
Produkty te, dostepne na catym Swiecie, pochodza z jednego zrédta.

Jako miedzynarodowa, innowacyjna sie¢ zatrudniajgca ponad 1900
pracownikéw na catym Swiecie, wykorzystujemy naszg moc ptynaca z
réznorodnosci, by zapewnia¢ naszym klientom zoptymalizowane systemy
napedowe, zaspokajajac ich indywidualne potrzeby. Rozwigzania te,
idealnie wpasowuja sie tam gdzie decydujgce znaczenie ma precyzja

i niezawodnos$¢ zamkniete w jak najmniejszej przestrzeni.

FAULHABER
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Silniki, przektadnie, enkodery,
elementy liniowe, elektronika
sterujaca — wszystkie produkty

w standardowej ofercie FAULHABER
sg doskonale przystosowane do

dowolnej konfiguracji

WE CREATE MOTION

Specjalne taczniki, smarowanie,
kotnierze, waty lub konfiguracja dla
okreslonego punktu pracy — wszystkie

serie moga by¢ tatwo modyfikowane

Zoptymalizowana konfiguracja

pod nietypowe wymagania projektu
klienta — niektére rozwigzania
napedowe FAULHABER zbudowane
sg catkowicie z nietypowych
komponentoéw, projektowanych

specjalnie dla klienta




FAULHABER

Od rozwigzan standardowych
do projektéw specjalnych

Od poteznego silnika DC z momen-
tem obrotowym ciggtym 200 mNm po
filigranowy mikronaped o srednicy 1,9
mm - standardowa oferte FAULHABER
mozna konfigurowac na 25 milionéw
sposobéw dla odpowiedniej optyma-
lizacji w okreslonym zastosowaniu.
Jednoczesnie, taka technologiczna
«baza mozliwosci konstrukcyjnych”
stanowi podstawe do wprowad-

zania najrézniejszych modyfikadiji,
pozwalajacych nam na skonfigurowa-
nie specjalnych wersji, ktore sprostaja
okreslonym wymaganiom klientéw.
Wysoce wydajna technika i rozlegte
doswiadczenie w zakresie zastosowan
sprawiaja, ze jestesmy cenionym part-
nerem, w procesach projektowania

i produkgji rozwigzan napedowych
dostosowanych do potrzeb klientéw.
Oferujemy rézne rozwigzania. Od spec-
jalnych komponentéw po partnerstwo
systemowe ze zautomatyzowana
produkcja na potrzeby ztozonych
zespotéw mechatronicznych.




WE CREATE MOTION
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ROBOTYKA

Przemystowe komponenty napedow
FAULHABER oferuja dynamike pracy
oraz wysokie momenty obrotowe oraz
wytrzymata i kompaktowa budowe.
To precyzja, dynamika pracy a takze

delikatne i ciche ruchy podzespotow.

PRZEMYSL LOTNICZY | KOSMICZNY

W przestrzeni kosmicznej i w lotnictwie
cywilnym na elementy konstrukcyjne oddzia-
tuja niezwykle duze obcigzenia mecha-
niczne. Rozwigzania napedowe FAULHABER
dziatajg niezawodnie w prézni i w bardzo

niskich temperaturach. Zapewniaja bezpie-

czenstwo i komfort podrézy powietrznych.

AUTOMATYZACJA PRACY
W FABRYCE

W zautomatyzowanej produkcji wykorzystuje
sie rozne sitowniki i czujniki. kaczenie tych ele-
mentow oraz rozruch uktadéw musi przebiegac
szybko i tatwo. Systemy napedowe FAULHABER

mozna wygodnie konfigurowac.
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/astosowania na
wymagajacych rynkach

MEDYCYNA | LABORATORIA

Zadania wykonywane przez urzadzenia i

OPTYKA | FOTONIKA

Ustawianie ostrosci soczewek optycz-

maszyny analityczne wykorzystywane w labora- nych czy tez korekta ustawienia luster

toriach staja sie coraz bardziej wyszukane. Przy w laserze wymagaja maksymalnej

niewielkich wymiarach konieczne jest zachowanie precyzji w mozliwie najmniejszej
precyzji i predkosci. FAULHABER oferuje rozwia- przestrzeni montazowej. To doskonate

zania niestandardowe w obszarze dynamicznych zastosowanie dla w petni funkcjonal-

napedéw miniaturowych i mikronapedow. nych niewielkich napedéw FAULHABER.

W

MASZYNY PRZEMYSLOWE

Maszyny przemystowe staja sie coraz
bardziej ztozone pod wzgledem funkcji

i budowy, zas ich wielkos¢ pozostaje taka
sama. Systemy kontroli ruchu FAULHABER
oferuja szereg funkcji kompletnych syste-
moOw rozmieszczania, zajmujac przy tym

minimalng ilos¢ miejsca.



Nagrody TOP 100 Innovator oraz 2018

Factory of the Year w kategorii wyjatkowej

produkcji matych serii podkreslaja site

R — innowacji i mozliwosci produkcyjne

WE CREATE MOTION 2020 FAULHABER




FAULHABER

Naszg mocng strong
jest innowacyjna sita
| partnerstwo

Nasza filozofig jest bycie zawsze o krok do przodu

pod wzgledem technologicznym. Jestesmy pionierami,
spogladamy poza horyzont i stale rozwijamy nasze wysoce
wydajne podstawowe technologie, koncentrujac sie na
przysztych wymaganiach. Dziatamy na granicy tego, co
jest mozliwe z technicznego punktu widzenia. Robiac to,
inwestujemy strategicznie w badania i rozwéj, jak réwniez
w nowoczesne technologie przetwarzania i produkgji, aby
dzieki innowacyjnym produktom stale wyznacza¢ nowe
standardy. Wymogi i zyczenia naszych klientéw sa nasza
gtéwna sitag napedowa. Podstawa petnej zaufania i skutecz-
nej wspotpracy jest dialog. Nieustanna wymiana wiedzy
pomiedzy nami a naszymi klientami umozliwia petne
zrozumienie specyficznych wymagan i zagadnieni oraz
wspolne i skuteczne rozwigzywanie probleméw. Wszystko
dzieki doswiadczeniu i zaangazowaniu pracownikéw i ich
podejsciu do pracy z poczuciem odpowiedzialnosci.




Zapewniamy
doskonatg jakosc
| wartos¢ dodanag

Na catym swiecie nazwa FAULHABER jest synonimem
doskonatych produktéw i wyjatkowej obstugi. Bardzo
wysoko cenimy sobie jakos¢ — dotyczy to wszystkich
pracownikéw — dzigeki temu zajmujemy tak wysoka
pozycje. Nasza globalna sie¢ produkgcji ze zharmonizo-
wanymi miedzynarodowymi standardami procesowymi
stwarza efekt synergii umozliwiajacy konkurencyjna
produkcje i optymalna dostepnos¢ naszych produktéw,
na dtuzsza mete zas zapewnia nam swiadomos¢ jakosci
oraz maksymalna wartos¢ dla naszych klientéw. Wiemy,
Ze ponosimy odpowiedzialnos¢ wobec przysztych pokolen,
wiec wdrozyliSmy program zréwnowazonego zarzadzania
srodowiskowego, w istotny sposéb przyczyniajacy sie do
ochrony srodowiska i zachowywania zasobéw.

Nasze zaangazowanie i determinacja,

by stale ulepszac nasze ustugi, struktury
i procesy, zapewniajag nam dtugofalowa
miedzynarodowa konkurencyjnosc¢

i satysfakcje klientéw

WE CREATE MOTION



FAULHABER

Sukces naszych produktéw i ustug
opiera sie na zaangazowaniu naszych
pracownikéw. Ich che¢ do pracy

i motywacja stoja za kazdym napedem
FAULHABER

Dzieki regularnej certyfikacji ISO gwa-
rantujemy spetnianie miedzynarodowych
norm; mozemy tez czerpac korzysci z z
informacji, jak nasze struktury i pro-

cesy postrzega ktos z zewnatrz. Aktu-
alne swiadectwa ISO oraz dokumenty
dotyczace zgodnosci dla linii produktéw
FAULHABER w odniesieniu do obecnie
obowigzujacych dyrektyw i przepiséw
znajdziesz w zaktadce Pomoc na naszej

stronie internetowej

f' ‘r\_.,

HABER



Silniki DC
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Sterowniki predkosci Enkodery Silniki miniaturowe DC Przektadnie

rzyrostowe FAULHABER SR, CXR, CR lanetarne
Kontrolery ruchu przy ¥

Przektadnie zebate
czotowe o zebach

Srednica zewnetrzna 6 ... 38 mm

Diugosc¢ 15 ... 90 mm

= : prostych (zerowy
Napiecie znamionowe 1,5...48V luz miedzyzebowy)
Predkosc¢ bez do 20 200 min '
obcigzenia

Ciagly wyjsciowy 0,17 ... 224 mNm
moment obrotowy

WE CREATE MOTION



Wynalezione przez Dr Fritza Faulhabera Sr. i opatentowane
w roku 1958, bezrdzeniowe progresywne, samonosne
uzwojenie wirnika FAULHABER stanowi serce

kazdego silnika miniaturowego DC FAULHABER.

Ta rewolucyjna technologia stworzyta nowe mozliwosci
dla zastosowan, w ktérych wymagane sa silniki DC

0 najwyzszej mocy, najlepszej dynamice dziatania i o jak
najmniejszych wymiarach i masie.

Wiasciwosci i zalety

Brak pulsacyjnego momentu obrotowego - Ptynne stero-
wanie potozeniem i predkoscia - Duza sprawnosc - Niski
poziom hatasu - Duzy moment obrotowy - Mata masa
Bardzo niski poziom bezwtadnosci wirnika - Niepowt-
arzalna dynamika uruchamiania-zatrzymywania

>2> FAULHABER

Przyktady zastosowan:

Panoramiczna gtowica kamery - Bezzatogowy pojazd naziemny



Silniki DC

Sterowniki predkosci

Kontrolery ruchu

WE CREATE MOTION

Enkodery
przyrostowe

Ptaskie silniki miniaturowe DC
FAULHABER SR-Flat

Srednica zewnetrzna 15 ... 26 mm

Diugosc¢ 55...21,5mm
Napiecie znamionowe 3...24V
Predkosc¢ bez do 15 500 min '
obcigzenia

Ciagly wyjsciowy 0,4 ...100 mNm

moment obrotowy

Silniki DC z
przektadnia
FAULHABER SR-Flat



Przyktady zastosowan: Robot kanaliza-

cyjny - Miernik pola elektrycznego

>2> FAULHABER

Ptaskie mikrosilniki DC FAULHABER bazujag na unikalnym
samonosnym uzwojeniu, bezzelazowym wirniku z osiowa
szczeling powietrzna, oferujgcym wszystkie zalety trady-
cyjnego bezrdzeniowego mikrosilnika DC zabudowanego
jednak w bardzo cienkiej obudowie.

Szeroki zakres przetozenia przektadni dostene sg w jednej,
kompaktowej obudowie. Dostene sg takze wbudowane
enkodery przyrostowe do sterowania predkoscia i pozycja.

Wiasciwosci i zalety

Brak pulsacyjnego momentu obrotowego - Ptynne stero-
wanie potozeniem i predkoscig - Duza sprawnos¢ - Niski
poziom hatasu - Duzy moment obrotowy - Mata masa
Bardzo niski poziom bezwtadnosci wirnika - Niepowt-
arzalna dynamika uruchamiania-zatrzymywania - Niskie
tetnienie momentu obrotowego oraz EMI



Bezszczotkowe silniki DC

Sterowniki predkosci Enkodery

rzyrostowe
Kontrolery ruchu przy

Enkodery absolutne

WE CREATE MOTION
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Serwomotory bezszczotkowe
FAULHABER B, BHx, BX4, BP4

Srednica zewnetrzna 3 ... 44 mm

Diugosc¢ 8...90 mm
Napiecie znamionowe 3...48V
Predkosc¢ bez do 100 000 min '
obcigzenia

Ciagly wyjsciowy 0,01 ...217 mNm
moment obrotowy

Przektadnie
planetarne

Przektadnie zebate
czotowe o zebach
prostych (zerowy
luz miedzyzebowy)



FAULHABER

Bezszczotkowe serwomotory DC FAULHABER zaprojek-
towano dla wymagajacych zastosowan, gdzie kluczowa
role odgrywaja kompaktowy rozmiar oraz duza sprawnos¢
pracy. Dostepna jest wersja czterobiegunowa z duzym
momentem obrotowym lub dwubiegunowa o duzej mocy.

FAULHABER specjalizuje sie w kompaktowej i funkcjonalnej
integracji a wiele silnikéw dostepnych jest z wbudowana
elektronika, enkoderami lub analogowymi hallotronami.

Wiasciwosci i zalety

Wysoce wydajna bezszczelinowa budowa - Duzy moment
obrotowy lub duza predkos¢ przy niewielkich rozmiarach
i matym ciezarze - Duza dynamika przyspieszenia i zwal-

niania - Niski poziom hatasu - Dostepne z catg gamga opgji
czujnikéw lub bez czujnikéw

Przyktady zastosowan:
Robot chirurgiczny - Elektryczny

chwytak do matych czesci



Bezszczotkowe silniki DC

| —
Sterowniki predkosci Miniaturowe ptaskie Bezszczotkowe silniki
bezszczotkowe silniki DC DC z przektadnia

FAULHABER BXT, B-Flat

Srednica zewnetrzna 15 ... 42 mm

Diugos¢ 9...22mm
Napiecie znamionowe 6 ... 48V
Predkos¢ bez do 15 000 min !
obciazenia

Ciagly wyjsciowy 0,5... 134 mNm
moment obrotowy

WE CREATE MOTION
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Ptaskie miniaturowe silniki bezszczotkowe FAULHABER zbu-
dowane sg na bazie innowacyjnej bezrdzeniowej konstruk-
¢ji cewki, co sprawia, ze nie tylko sa najbardziej ptaskimi

z silnikow dostepnych w przemysle, ale takze gwarantuja
ptynnos¢ dziatania w kompaktowej i wysoce wydajnej obu-
dowie.

Silniki te charakteryzuje doskonate sterowanie predkoscia,
niezwykle cicha praca i bardzo mata masa.

Innowacyjne bezszczotkowe silniki DC z przektadnia
FAULHABER sa tez dostepne z matymi, zintegrowanymi
przektadniami zebatymi czotowymi do redukcji obrotéw
i znaczacego zwiekszania dostepnego wyjsciowego
momentu obrotowego.

Wiasciwosci i zalety

Bez Zelaza - Duza sprawnos¢ - Precyzyjne sterowanie pred-
Przyktady zastosowan: Diagno- koscia - Ptaskie, lekkie i kompaktowe

styka laboratoryjna - System

dystrybucji prébek



Silniki z wbudowana elektronika

FAULHABER
Bezszczotkowe silniki DC Przektadnie
ze zintegrowanym planetarne

sterownikiem predkosci
FAULHABER BRC, BX4 SC, B-Flat SC

Srednica zewnetrzna 15 ... 32 mm

Diugosc 10,4 ... 85,4 mm
Napiecie znamionowe 6 ...24V
Predkosc bez do 16 800 min '
obciazenia

Ciagly wyjsciowy 1,9 ... 100 mNm
moment obrotowy

WE CREATE MOTION
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Te silniki bezszczotkowe DC taczg w sobie zalety bezszcze-
linowego silnika bezszczotkowego z dedykowana, wysoce
precyzyjna elektronika sterowania predkoscia.

Sterowanie predkoscia realizowane jest poprzez lokalny
sterownik Pl z zewnetrznym napieciem polecenia.

Wiasciwosci i zalety

Wbudowana elektronika napedowa - Niezwykle kompak-
towy - Bardzo wytrzymata budowa - tatwos¢ w uzyciu -
Wbudowane ograniczenie pradowe - Mozliwos¢ precyzy-
jnej regulacji oparametréw sterowania - dla konkretnego
zastosowania

Przyktady zastosowan: Rozwijarka

Miniaturowa pompa zebata



Silniki z wbudowana elektronika

ﬁ i FAULHABI ;a
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Systemy kontroli ruchu Przektadnie
FAULHABER B Cx, BX4 CxD, MCS planetarne

Srednica zewnetrzna 922 ... [140 x 54 mm

Diugosc¢ 49,6 ... 110 mm
Napiecie 24V
znamionowe

Predkos¢ bez 5...11 000 min”
obciazenia

Ciagly wyjsciowy 18 ... 160 mNm
moment obrotowy

WE CREATE MOTION
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Wbudowane sterowniki ruchu FAULHABER facza wysoce
wydajne jednoosiowe sterowniki ruchu z zaletami bezszc-
zotkowych serwomotoréw DC FAULHABER, dzieki czemu
firma moze oferowac najwieksze w branzy portfolio zinte-
growanych sterownikow silnika.

Niezaleznie od tego, czy sg one konfigurowane jako
niezalezne napedy sterujace, czy zintegrowane z
wieloosiowa siecig EtherCAT badz CANopen, firma
FAULHABER zapewnia klientom najmniejsze i najprostsze
rozwigzanie.

Wiasciwosci i zalety

Niewielkie wymiary - Duzy zakres predkosci - Duzy
moment obrotowy - Proste okablowanie - Niskie EMI
pomiedzy silnikiem a sterownikiem - Interfejsy RS232,
USB, CANopen oraz EtherCAT - tatwa konfiguracja
Wiele standardowych tryboéw pracy

Przyktady zastosowan: Twardosciomierz -

Robot do spawania laserowego



Silniki krokowe

Kontrolery ruchu

WE CREATE MOTION

Enkodery
przyrostowe

".I —
, s FAULHABER

P —

Silniki krokowe

Lk’

FT

Srednica zewnetrzna 6 ... 52 mm
Dlugosc¢ 9,5...32,6 mm
Kroki 20/100

na obrét

Moment trzymajacy 0,25 (0,39)

(boost)

... 200 (450) mNm

Przektadnie
planetarne

Przektadnie zebate
czotowe o zebach
prostych (zerowy
luz miedzyzebowy)
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Solidny montaz, duze predkosci, wyjatkowa wydajnos¢ w
najtrudniejszych warunkach pracy, sprawiaja, ze napedy
krokowe FAULHABER sa idealnym rozwigzaniem w
urzadzeniach pozycjonujacych.

Silniki krokowe dostepne sa w konfiguracji z wieloma kom-
ponentami takimi jak enkodery, przektadnie bezluzowe czy
zintegrowane sruby pociggowe.

/ . Wiasciwosci i zalety

= i . .Y - . Niezwykle niska bezwtadno$¢ Duza gestos¢ mocy - Diugie
M g )‘ *  okresy eksploatacji - Szeroki zakres temperatur - Idealnie
dopasowane do zastosowarn wymagajacych mikrokrokéw

Oy,

© Sodern ArianeGroup 2018

Przyktady zastosowan: Platformy
z kamerg na dronach zwiadowczych -

Sejsmograf dla misji na Marsie



Linlowe serwomotory DC

Kontrolery ruchu Liniowe serwomotory DC
Dtugosc silnika 8...20mm
(w/o drazek)
Szerokos¢ silnika 33...855mm
Dtugos¢ skoku 15...220 mm
Predkos¢ 1,8...3,4mls
Sita ciagta 1,03...92N

WE CREATE MOTION



Liniowe serwomotory DC nadajg nowy wymiar ruchowi
liniowemu. Te wysoce wydajne, miniaturowe silniki liniowe
sktadaja sie z solidnej obudowy stojana i uktadu cewki oraz
wielobiegunowego magnetycznego drazka nurnika.

Silne magnesy pomagaja napedowi osiggnac doskonata site
i dynamiczna predkosc.

Wiasciwosci i zalety

Duza dynamika - Doskonaty stosunek sity do objetosci -
Brak sity szczatkowej - Obudowa ze stali niemagnetycznej
- Niewielka i solidna konstrukcja - Bez smarowania - Prosty
montaz i konfiguracja

>2> FAULHABER

Przyktady zastosowan:
Liniowe systemy pozycjonowania

Napedy w mikroskopach



Przektadnie precyzyjne

Sterowniki predkosci

Kontrolery ruchu

WE CREATE MOTION

Enkodery
przyrostowe

Enkodery absolutne

Silniki DC

Bezszczotkowe
silniki DC

Silniki krokowe

Przektadnie planetarne

Przektadnie zebate czotowe

o zebach prostych

(zerowy luz miedzyzebowy)

Srednica zewnetrzna 3,4 ... 44 mm
Przetozenie od 3:1

do 983447:1
Ciagly wyjsciowy 0,88 mNm
moment obrotowy ... 20 Nm
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FAULHABER konstruuje wysoce wydajne przektadnie
modutowe bedace uzupetnieniem dla kazdej technologii
silnikow firmy.

Od technologii planetarnej o wysokim momencie obro-
towym w wykonaniu z ré6znych materiatéw, po bezlu-
zowe przektadnie czotowe,FAULHABER ma wtasciwe
rozwigzanie.

Wiasciwosci i zalety

Dostepne z réznym przetozeniem - Dostepne wersje
bezluzowe - Dostene z ré6znymi tozyskami watu, w tym z
tozyskami spieczonymi, ceramicznymi i kulkowymi



Elementy liniowe

Kontrolery ruchu

WE CREATE MOTION

Enkodery
przyrostowe

Silniki krokowe

—

Sruby pociggowe i opcje

Srednica zewnetrzna M1,2 ... M3
Skok, standard 7,5...100 mm
Maks. ciggte obcigzenie do35N
osiowe

Max. predkosc liniowa do 120 mm/s



Silniki krokowe stuza nie tylko do realizacji ruchu
obrotowego. W potaczeniu ze srubami pociggowymi
tworza niezwykle doktadny liniowy system pozycjonowa-
nia posiadajacy wszystkie zalety silnika krokowego
(sterowanie w petli otwartej, dtugi czas eksploatacji,
wysoka gestos¢ momentu obrotowego itd.).

Takie potaczenie doskonale sprawdza sie w zastosowa-
niach takich jak uktady wymagajace precyzyjnego
sterowania ruchem liniowym lub doktadnej regulacji
soczewki (powiekszenie, ostrosc), stoliki mikroskopowe
czy strzykawki medyczne.

FAULHABER

Wiasciwosci i zalety

Tani naped pozycjonujacy bez enkodera - Wysoka
doktadnos¢ Szeroka gama dostepnych srub pociggo-
wych - Krotki czas realizacji w przypadku standardowych
dtugosci - Elastycznos¢ zapewniana przez opcjonalne
nakretki i fozyska kulkowe - Dtugosci niestandardowe
na dostepne na zamoéwienie



Enkodery

Enkodery przyrostowe i enkodery absolutne

STEROWNIK SILNIK

Sterowniki predkosci Enkodery, 2 kanaty Silniki DC

Kontrolery ruchu Enkodery, 3 kanaty Bezszczotkowe silniki DC
Enkodery absolutne Silniki krokowe
Rodzaj optyczne, magnetyczne
Kanaty 2 ... 3/ bezwzgledne
Liczba linii na obrét 16 ... 10 000 / absolutne

4096 krokow

Zakres czestotliwosci 5 ... 1000 kHz

WE CREATE MOTION

PRZEKLADNIA

Przektadnie
[JEREET T

Przektadnie zebate
czotowe o zebach
prostych (zerowy
luz miedzyzebowy)



Dla uzyskania jak najwiekszej rozdzielczosci przemieszczen
i predkosci katowych FAULHABER zapewnia szerokg game
enkoderéw w ztozeniach ze wszystkimi silnikami DC, silni-
kami bezszczotkowymi i silnikami krokowymi FAULHABER.

Dostepne sg przyrostowe magnetyczne i optyczne enko-
dery, dwu i trzy kanatowe, ze standardowa rozdzielczoscia
(kwadratura) od 16 do 10 000 na obrét oraz enkodery
absolutne jednoobrotowe z rozdzielczoscig do 4 096
krokoéw.
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FAULHABER
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Wiasciwosci i zalety

Niezwykle kompaktowe - Wysoka rozdzielczos¢ do 40
000 krokéw na obrét (odpowiada rozdzielczosci katowej
0,009°) - Brak koniecznosci stosowania wycigganych rezy-
storow na wyjsciach ze wzgledu na brak wyjs¢ otwrayych
kolektora Symetryczne krawedzie sygnatéw, kompa-
tybilne z CMOS i TTL - R6zna rozdzielczos¢, zaleznie od
typu enkodera, od 16 do 10 000, dostepna w wykonani-
ach standardowych



Elektronika sterujaca

Sterowniki predkosci Enkodery przyrostowe
Kontrolery ruchu Enkodery absolutne
Zasilanie 4..50V
Prad ciagty wyjsciowy do10A
Zlacza RS232 / USB /
CANopen / EtherCAT

WE CREATE MOTION

Silniki DC
Bezszczotkowe silniki DC
Silniki krokowe

Liniowe
serwomotory DC

Przektadnie
planetarne

Przektadnie zebate
czotowe o zebach
prostych (zerowy
luz miedzyzebowy)



Dla uktadéw napedowych FAULHABER opracowano
szerokg game niewielkich elektronicznych elementéw
o duzej mocy.

Sterowniki predkosci FAULHABER zaprojektowano tak, by
uzyska¢ maksymalnag wydajnos¢ silnikow bezszczotkowych
i silnikow DC FAULHABER.

Sterowniki ruchu FAULHABER to wysoce dynamiczne

i optymalnie skonfigurowane sterowniki predkosci i
potozenia, ktoére stosuje sie w konfiguracji z mikrosilni-
kami DC, serwomotorami BLDC oraz liniowymi LM z gamy
produktéw FAULHABER.

>2> FAULHABER
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Wiasciwosci i zalety

Niewielkie wymiary - Precyzyjne i dynamiczne sterowanie
Elastyczna konfiguracja dla ré6znych typoéw silnika - Kon-
figuracja przez USB - katwe w uzyciu oprogramowanie
Motion Manager



Silniki piezoelektryczne
Piezo LEGS®

Liniowe silniki piezoelektryczne Obrotowe silniki piezoelektryczne
Sita 0,1...450N Moment obrotowy 0,1...80 mNm
Rozdzielczos¢ <1nm Rozdzielczos¢ <1 prad
Predkos¢ nm/s ... mm/s Predkos¢ prad/s ... rad/s

WE CREATE MOTION



FAULHABER

Silnik Piezo LEGS zapewnia prezyzje rzedu nanometra i

natychmiastowa reakcje oraz eliminuje problemy z luzami.

Silniki te dostepne sg w wersji liniowej lub obrotowe;j.

Liniowy silnik Piezo LEGS jest idealny do zastosowan
wymagajacych sity trzymajacej przy przemieszczaniu, pre-
cyzji, minimalnych przestrzeni zabudowy, niskiego zuzycia
energii oraz prostej konstrukgji.

Obrotowy silnik Piezo LEGS jest przeznaczony do szero-
kiego zakresu zastosowan, przy ktérych niezwykle wazna
jest duza dynamika i precyzja ruchéw. Duzy wyjsciowy
moment obrotowy w niewielkiej obudowie réwniez ofe-
ruje wiele korzysci.

Wiasciwosci i zalety

Maty rozmiar - Duza sita wyjsciowa - Naped bezposredni -
Bezluzowy - Rozdzielczo$¢ rzedu nanometra - Wydajnos¢
energetyczna



FAULHABER GROUP

Systemy napedowe

SIEDZIBA GLOWNA ODDZIALY

DR. FRITZ FAULHABER FAULHABER Asia Pacific Pte Ltd

GMBH & CO. KG Singapore

Germany FAULHABER Austria GmbH
Austria
FAULHABER Benelux B.V.
Netherlands

FAULHABER Drive System
Technology (Taicang) Co., Ltd.
China

FAULHABER France SAS
France

FAULHABER Italia S.r.l.
Italy

Mikrosystemy precyzyjne

SIEDZIBA GLOWNA ODDZIALY

MPS Micro Precision MPS Décolletage SA
Systems AG Switzerland
Switzerland

WE CREATE MOTION

FAULHABER Malaysia Sdn Bhd

\YEIEVHES _2oog
FAULHABER MICROMO LLC:

USA o0
FAULHABER MINIMOTOR SA: . :.::
Switzerland m
FAULHABER Motors Hungaria Kft
Hungary

FAULHABER Motors Romania S.R.L.
I ENIE]

FAULHABER Polska sp. z o.0.
Poland

FAULHABER PRECISTEP SA
Switzerland

MPS Precimed SA
Switzerland
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Firma FAULHABER na Swiecie

A.__.. Rozwdj Sprzedaz i Przedstawiciele w ponad
EEEEE | produkej laatll P [ tawiciele w p

i produkcja marketing 30 krajach na swiecie.



FAULHABER

Y2 faulhaber.com
faulhaber.com/facebook
faulhaber.com/youtubePL

faulhaber.com/linkedin

(]
in
faulhaber.com/instagram

Lokalny przedstawiciel

Ident-Nr. 000.9012.20
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